Szczegobtowe specyfikacje techniczne wykonania i ddbu robot

SST-1

1. Roboty w zakresie instalacji budowlanych.

1.1 Instalowanie systemow swietleniowych
- CPV 45316100-6

1.2 Instalowanie elektrycznych uradzen rozdzielczych
- CPV 45317300-5
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1.1.1 Wsgp.
1.1.1.1 Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej SSH svymagania szczegotowe dotyce wykonania i odbioru ro-
bét w zakresie instalacji elektrycznych.

1.1.1.2 Zakres stosowania SST
Specyfikacja techniczna stosowana jest jako doktimezetargowy i kontraktowy przy zleca-
niu i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.111

1.1.1.3 Zakres robét aodtjch SST.
Ustalenia zawarte w niniejszej SST stanpwymagania w zakresie robét dotycych wyko-
nania instalacji elektrycznych:
¢ Wykopanie dotéw o pow. dna do 0,2 m2 ¢lgpkosci do 1,2 m w gruncie kat. 11l dla monta-
zu fundamentéw stupdéw szt. 4
e Montaz stupow awietlenia zew. z ustawieniem fundamentu prefabrykoggo szt. 4
e Montaz wysiegnikdéw pojedynczych rurowych na stupach szt. 4
e Montaz dwoch punktéw monitoringu zewtmznego K1 i K2 jako kamer przemystowych na
wysiegnikach ocynkowanych na stupach szt. 2
e Montaz na stupach z wysgnikiem pojedynczym oprawswietleniowych sodowych 80W
szt. 4
e Montaz szafy gdwietlenia SO kompletnej szt. 1
e Kopanie rowow dla kabli w spos6b mechaniczny w gireitkat. Il — 268 m
e Ukfadanie rur ostonowych DVK @ 50 mm — 268m
e Ukladanie kabli o masie do 1.0 kg/m w rowach kalylolww rurach ¢cznie — YKY
70 3x10 mm2/1kV — 43 m
e Ukladanie kabli o masie do 1.0 kg/m w rowach kalylolww rurach ¢cznie — YKY
70 4x6 mm2/1kV — 146 m
e Ukfadanie kabli o masie do 1.0 kg/m w rowach kalylolww rurach ¢cznie — prze-
wodow Triset 113 PE dla kamer — 260 m
e Wociaganie przewodow YDXo 3x1,5 mmz2 do stupdéw dla zasilania opraiwietlenia
-32m
e Ukfadanie bednarki ocynkowanej Fe/Zn 4x25 mm w ggto wykopie — 170 m
Zarobienie na sucho koa kabla 4zylowego o przekrojuyt do 50 mm2 na nagtie
do 1 kV o izolacji i powtoce z tworzyw sztucznycl8-szt.
Ukfadanie folii ostrzegawczej — 268 m
Zasypywanie rowow dla kabli w gruncie kat. 1l -6
Montaz tabliczek bezpiecznikowych TB1 — szt. 4
Malowanie czarnych numeréw na latarniadzt. 4
Badanie linii kablowej N.N.- kabel #ytowy po utazeniu — szt. 4
Sprawdzenie samoczynnego wo#ania zasilania stupéwswietleniowych — szt. 4
Sprawdzenie rezystancji uziemienia ochronnego ~4szt

1.1.1.4 Okrélenia podstawowe
Stosowane okienia podstawoweaszgodne z Polskimi Normami i oboyzujgcymi przepi-
sami.

1.1.1.5 Wymagania ogoine dotyce robot.



Wykonawca robot odpowiada za jakadch wykonania oraz zgodé®z dokumentaagjprojek-
towa, SST i poleceniami inspektora nadzoru.

1.1.2 Materialy i sprzet

Ogoblne wymagania dotygze materiatdw podano w gzxi pn. ,Wymagania ogodlne niniejszej
specyfikacji”.
Do wykonania rob6t w zakresie oklenym w punkcie 1.1.1.3 przewidujeg Sfastosowanie
nastpujacych materiatow:
e Stup stalowy ocynkowany 6m — szt. 4
- oprawa sodowa 80 W — szt. 4
- zrodto swiatta lampa sodowa o mocy 80 W z ukladem zaptomowy
- fundament betonowy F-100 szt. 4
- wysiegnik pojedynczy - 4 szt.
- kabel YKY zo 4x6 mnt
- przewody Triset 113 PE dla kamer
“K1i K2 Sunelljako kamery przemystowe szt. 2
- tabliczki bezpiecznikowe TB1 szt. 4
- materialy pomocnicze.
e Linia kablowa nn zasilania stupovéwietlenia
- kabel YKYz0 3x10 mm2
- kabel YKYz0 4x6 mm2
- rura ostonowa DVK @ 50 mm
- folia kalandrowana niebieska
- palczatka termokurczliwa 4-torowa do 35 mm2
- bednarka ocynkowana Fe/Zn 4x25 mm
- szafa éwietlenia SO kompletna
- materialy pomocnicze
« Srodki do malowania i konserwacii stupéw
- emalia olejnozywiczna wodoodporna
- farba antykorozyjna - urekor
- materialy pomocnicze.

Ogblne wymagania dotygee sprztu podano w ogci pn. Wymagania ogolne niniejszej spe-
cyfikacji. Do wykonania robot w zakresie okianym w punkciel.1.1.3 przewidujeg siasto-
sowanie nagpujacego spretu:

- zUraw samochodowy

- podnénik samochodowy z koszem

- samochdéd samowytadowczy

- spawarka, wiertarka

- cagnik kotowy

- koparka

1.1.3 Transport

Ogblne wymagania dotygee transportu podano wegzi pn. Wymagania ogolne niniejszej
specyfikaciji.

1.1.4 Wykonanie rob6t



Ogblne wymagania wykonania rob6t podano wsczpn. Wymagania ogolne niniejszej spe-
cyfikacji.
Szczegolowy zakres wykonywanych robaot:
Montaz: Wykonanie linii kablowej, dotéw, montanowych latarni i szafek rozdzielczych
- przygotowanie odpowiedniego dotu dla fundamemtobowego
- osadzenie fundamentu betonowego
- wykonanie rowu kablowego i utenie linii kablowe]
- ulozenie bednarki uziemigge]
- ulozenie folii kablowej
- zasypanie rowu kablowego
- monta kompletnych stupéw @vietleniowych
- wprowadzenie kabli zasiggych
- podhczenie kabli do tabliczki bezpiecznikowe]
- wprowadzenie przewodu do @trza stupa latarni
- zamontowanie z pogttzeniem opraw @vietleniowych
- zamontowanie z pogtizeniem kamer monitoringu
- wlaczenie w obwaod zasilania i sprawdzenie poprawndziatania
Préby i badania:Préoby elektryczne pomorawe
- sprawdzenie stanu izolacji po zémiu linii kablowej
- sprawdzenie skuteczém samoczynnego watzenia zasilania latarni
- sprawdzenie rezystancji uziemienia ochronnego

1.1.5 Kontrola jakosci rob6t

Ogolne zasady kontroli jakoi podano w cgsci pn. Wymagania ogoélne niniejszej specyfika-

cji. Poszczegdlne etapy kontroli jadod robt powinny by odebrane i zaakceptowane przez

Inspektora Nadzoru. Fakt ten najepotwierdzé wpisem do dziennika budowy. Kontrola ja-

kosci powinna obejmowaw szczegoIngci:

e Kontrok elementéw skladowych materiatdéw i wyrobdw. ¥disvosci i jakos¢ materiatow
przeznaczonych do wykonania instalagwetleniowej musi by potwierdzona przez od-
powiednie dokumenty. Materialy mugshyc zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru. Ak-
ceptacja polega na wizualnej ocenie stanu materjgdmiarach oraz udokumentowaniu
jej wpisem do dziennika budowy.

e Kontrok zgodndci wykonania instalacji elektrycznej z normami z@pisami.

e Przeprowadzenie sprawdzebada kontrolnych zgodnie obowzujacymi przepisami.

1.1.6 Obmiar robot.
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano wsczpn. Wymagania ogoéline niniejszej specyfikacii.

Jednostki obmiarowe.
Przygto nasgpujace jednostki obmiarowe dla rob6t etyich niniejsz specyfikaci:

- Wykonanie linii kablowej [m]
- Wykonanie wykopdéw [m]
- Montaz stupow, kamer i opraw [szt]
- Pomiar kontrolny powykonawczy [pomiar]

3.1.7 Odbhiér robo6t

Ogolne zasady odbioru robdt podano wsczpn. Wymagania ogolne niniejszej specyfikaciji.

Poszczegolne etapy wykonania instalagjvietleniowej powinny by odebrane i zaakcepto-

wane przez Inspektora Nadzoru. Odbidr robot (stizienie wykonania zakresu robét przewi-
dzianego w dokumentacji) dokonuje powsyy po zgtoszeniu przez wykonaswobdt do od-



bioru. Odbi6ér powinien by przeprowadzony w czasie untiviajacym wykonanie ewentual-
nych poprawek bez hamowania st robot.

Wykonawca wykona roboty poprawkowe na wiasny keszérminie ustalonym z Inspekto-
rem Nadzoru.

Odbiér robét zanikagych i ulegagcych zakryciu natey prowadzé w miare postpu robét.
Jezeli wszystkie sprawdzenia dajvyniki pozytywne, wykonane roboty nale uzna za
zgodne z wymaganiami. W przypadkuzgé kontrola data, chojeden wynik negatywny,
wykonawca jest zobowzany doprowadziroboty do zgodrgzi z wymaganiami i dokumen-
tacp projektovs, przedstawiac je do ponownego odbioru.

3.1.8 Postanowienia kaécowe

- sposo6b rozliczenia zgodnie z zawacig umowy

- roboty naley wykona zgodnie z projektem technicznym

- w przypadku rozbignosci obownzuje nastgpujaca hierarchia wanosci dokumentow:
al. projekt techniczny

b/. specyfikacja techniczna

c/. przedmiar rob6t

UWAGA : O rozpoceciu robét Wykonawca zobowiany jest powiadordiz wyprzedze-
niem Powiatowego Inspektora Nadzoru Budowlanego.

Zabezpieczenie interesOw zamawi@go i 0sOb trzecich Wykonawca jest odpowiedzialny
za szkody wyrzdzone swoimi dziataniami na obiektach publicznyod, obiektach nailg-
cych do zamawiagego oraz oséb prywatnych. Wykonawca ma ohpeki zorganizowa i
prowadzt prace w sposob zapewniay ochror wlasndgci publicznej i prywatnej.

1.1.9 Przepisy zwjzane

Wymagania techniczne wykonania robot clag;:

- Warunki techniczne wykonania i odbioru robét bwtbno-montaowych ( tom V) Arkady,

Warszawa 1989-1990.

- Warunki techniczne wykonania i odbioru sieci stalacji, Centralny €@odek Badawczo-
-Rozwojowy Techniki Instalacyjnej INSTAL, Warszaw®@01.

- Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6.02.2003w sprawie bezpiecastwa i hi-

gieny pracy podczas wykonywania robét budowlanygh (J. Nr 47, poz. 401).

Akty prawne:

- Ustawa z dnia 29.01.2004 r. Prawo zamawiablicznych - (Dz.U. Nr 19, poz. 177)

- Ustawa z dnia 07.07.1994 r. Prawo budowlanedn(dity tekst Dz.U. z 2003 r. Nr 207,
poz.2016 z pgn. zm.).

- Ustawa z dnia 16.04.2004 r. O wyrobach budowlany@®z.U. Nr 92, poz. 881)

- Warunki techniczne wykonania i odbioru robot bwthno-montaowych (tom 11)

Arkady, Warszawa 1989-1990

- PN-IEC 60364-6-61:2000 Instalacje elektryczneliektach budowlanych. Sprawdzania
odbiorcze, Warszawa, 2000.



