STD-10. PLANTOWANIE, PROFILOWANIE, HUMUSOWANIE PRZYLEGLYCH POWIERZCHNI

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej czgsci specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
zwigzanych z plantowaniem, profilowaniem, humusowaniem powierzchni przylegtych do prowadzonych robot
oraz innymi drobnymi robotami towarzyszacymi na przylegtym terenie.

1.2. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z wykonaniem i
odbiorem plantowanych, uporzagdkowanych powierzchni, zakresie:

- plantowania, profilowania, uzupetiania przylegtych powierzchni, humusowania i obsiewu.

2. Materialy

Na uzupetniania, plantowania i porzadkowania przylegtych do zadania powierzchni mogg by¢ stosowane:

- rozdrobnione skaty, zwiry 1 mieszanki,

- ziemia rodzima (humus), ziemia - nie moze by¢ zagruzowana, przerosnigta korzeniami, zasolona lub
zanieczyszczona chemicznie,

- nasiona traw (mieszanka nasion na trawniki),

- woda - nalezy stosowa¢ wod¢ wodociggowa.

3. Sprzet

Wykonawca przystepujacy do naprawy, porzadkowania przyleglych powierzchni powinien wykazac¢ si¢
mozliwo$cig korzystania z nastgpujacego sprzetu: bron do spulchnienia gruntow, ptytowych zageszczarek
wibracyjnych, matych walcow drogowych wibracyjnych, szczotek mechanicznych.

Wykonawca przystepujacy do wypielggnowania i wykonania prac w zieleni powinien wykaza¢ si¢ mozliwoscia
korzystania z nastgpujacego sprzetu: r¢gczne narzgdzia do uprawy gleby i odchwaszczania, glebogryzarek, bron
do uprawy gleby, watu kolczatki oraz watu gladkiego do zaktadania trawnikow, pit mechanicznych, ciggnikow,
pojazdow transportowych, frezarek do pni drzew.

4. Transport

Do wykonania robét Wykonawca zapewni dowolne $rodki transportowe (np. samochody skrzyniowe,
samochody samowytadowcze lub ciagniki z przyczepami). Preferuje si¢ stosowanie §rodkoéw transportowych
samowyladowczych.

5. Wykonanie robét

Pobocza stanowig boczne oparcie dla nawierzchni i powinny zapewnia¢ szybkie odprowadzenie wody.
Wewnetrzna krawedz pobocza i zewnetrzna krawedz jezdni powinny stanowi¢ jedna linig, pochylenie podtuzne
poboczy powinno by¢ zgodne z pochyleniem podtuznym jezdni.

Oprocz wzgledéw technicznych j.w. przylegle powierzchnie winny stanowi¢ estetyczne wykonczenie dla
wykonanych nawierzchni oraz powinny zapewnia¢ odprowadzenie wody w kierunku na przylegty teren.

W celu dokonania naprawy lokalnych zaglebien w miejscach za kraweznikami Wykonawca wykona nastgpujace
roboty: dokona zageszczenia podtoza, wypetni powierzchni¢ kruszywem kamiennym lub gruntem oraz dokona
jego zageszczenia wibratorami plytowymi, wyréwna naprawiane miejsce do spadku poprzecznego. Do napraw
oraz wykonczenia poboczy Wykonawca powinien uzy¢ jeden z materiatdw wyszczegdlnionych powyzej i

uzgodnionych z Inzynierem. Uzywany grunt powinien posiada¢ optymalng wilgotno$¢. Kruszywo powinno by¢



rownomiernie rozkladane na calej szeroko$ci oraz profilowane do wymaganego spadku poprzecznego.
Zageszczona powierzchnia powinna by¢ réwna. Nadmiar gruntu uzyskanego ze S$cinania, porzadkowania
poboczy nalezy odwiez¢ badz wykorzysta¢ do pokrycia ubytkow w poboczach. Sposob i miejsce wywozu
materiatu, uzyskanego ze Scinania poboczy, powinny by¢ zaakceptowane przez Inzyniera.

Wymagania dotyczace wykonania robot zwigzanych z obsiewem trawg - teren pod trawniki musi by¢
oczyszczony z gruzu i zanieczyszczen, wyrownany i splantowany, ziemia urodzajna rozscielona rowna warstwa,
przed siewem nasion trawy ziemi¢ nalezy watowa¢ watem gladkim, a potem zagrabi¢. Siew powinien by¢
dokonany w dni bezwietrzne, na terenie ptaskim nasiona traw wysiewane sg w ilosci od 1 do 4 kg na 100 m’,
przykrycie nasion - przez przemieszanie z ziemig grabiami lub watem kolczatka.

6. Kontrola jakoS$ci robét

Przed przystgpieniem do rob6t Wykonawca jest zobowigzany do przeprowadzenia sprawdzenia materiatow
proponowanych do uzycia na uzupetnienia powierzchni.

Kontrola w czasie wykonywania obsiewu trawa polega na sprawdzeniu: oczyszczenia terenu z gruzu i
zanieczyszczen prawidtowego roztozenia ziemi urodzajnej i uwatowania, gestosci zasiewu nasion,

7. Obmiar robot

Jednostka obmiarowa wykonanych robot na powierzchniach przylegtych, humusowania, utwardzenie poboczy
jest m” (metr kwadratowy) wykonanych robot.

8. Odbiér roboét

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, ST i wymaganiami Inzyniera, jesli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji daty wyniki pozytywne.

9. Podstawa platnosci

Cena robot przy plantowaniu, humusowaniu terenu, poboczy: przygotowanie podtoza, dowdz/odwdz gruntu,
kruszywa, rozlozenie, rozscielenie materialu, zaggszczenie i wyréwnanie powierzchni pobocza, obsiew trawa,

pielggnacja, roboty wykonczeniowe.



