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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
D-M-00.00.00. Wymagania ogdlne

1. ZAKRES ROBOT

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmujg wymagania ogdlne, wspdlne dla robét objetych
szczegotowymi specyfikacjami technicznymi dla poszczegdlnych asortymentoéw robot dla remontu drég
Ogdlne wymagania dotyczace robét.

Wykonawca roboét jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za ich zgodnos¢ z dokumentacjg
projektowg, SST i poleceniami Inspektora Nadzoru.

Zamawiajacy w terminie okreslonym w dokumentach umowy przekaze Wykonawcy teren budowy oraz dwa
egzemplarze dokumentacji projektowej i dwa komplety Szczegétowych Specyfikacji Technicznych.
Wykonawca nie moze wykorzystywa¢ btedéw lub opuszczen w dokumentach kontraktowych, a o ich
wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ Inspektora Nadzoru. W przypadku, gdy materiaty lub roboty nie
beda w petni zgodne z dokumentacjg projektowg lub SST i wptynie to na niezadowalajgcq jako$¢ elementu
budowli, to takie materiaty

zostang zastgpione innymi, a roboty rozebrane i wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

Przed przystgpieniem do robot Wykonawca przedstawi zatwierdzony projekt organizacji ruchu i
zabezpieczenia robot w okresie trwania budowy. W czasie wykonywania robét Wykonawca dostarczy,
zainstaluje i bedzie obstugiwat wszystkie tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace takie jak: zapory, Swiatta
ostrzegawcze, sygnaty, itp., zapewniajac w ten sposéb bezpieczenstwo pojazddéw i pieszych.

Wykonawca ma obowigzek znac¢, stosowac i przestrzega¢ w czasie prowadzenia robét wszelkie przepisy
dotyczgce ochrony srodowiska naturalnego i ochrony przeciwpozarowe;j.

Wszelkie materiaty odpadowe uzyte do robdt powinny posiada¢ aprobate techniczng okreslajacg zgode na
ich uzycie.

Wykonawca odpowiada za ochrone instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia podziemne, takie jak
rurociagi, kable itp. oraz zapewni wtasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalaciji
w czasie trwania budowy. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwitocznie
powiadomi Inspektora Nadzoru i zainteresowane wiadze oraz bedzie z nimi wspotpracowat dostarczajac
wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw. Wykonawca bedzie odpowiada¢ za wszelkie
spowodowane przez jego dziatania uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi i urzadzerh podziemnych
wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przez Zamawiajacego.

Podczas realizacji rob6t Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisdw dotyczacych bezpieczenstwa i higieny
pracy.

W szczegdlnosci Wykonawca ma obowigzek zadbaé, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz niespetniajgcych odpowiednich wymagan sanitarnych.

2. MATERIALY

Cechy materiatdw muszg by¢ jednorodne i wykazywac¢ zgodnos¢ z okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty
tych cech nie moga przekracza¢ dopuszczalnego przedziatu tolerancji. W przypadku, gdy materiaty nie bedg
zgodne z dokumentacjg projektowg lub SST i wptyng na niezadowalajaca jakosc¢, to takie materiaty zostang
zastgpione innymi, a roboty rozebrane i wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skfadowane materialy, byly zabezpieczone przed
zanieczyszczeniem, zachowaty swojg jako$¢ i wtasciwos¢ do robdt i byly dostepne do kontroli przez
Inspektora Nadzoru.

Kazdy rodzaj robét, w ktérym znajdujg sie niezbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykonawca wykonuje
na wiasne ryzyko, liczac sie z jego nieprzyjeciem i niezaptaceniem.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje niekorzystnego
wplywu na jakos¢ wykonywanych robét. Liczba i wydajnos¢ sprzetu bedzie gwarantowac przeprowadzenie
robét, zgodnie z zasadami okreslonymi w dokumentacji projektowej, SST i wskazaniach Inspektora Nadzoru
w terminie przewidzianym umowa,.

Sprzet bedacy wlasnoscig Wykonawcy lub wynajety do wykonania rob6ét ma by¢ utrzymywany w dobrym
stanie i gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony srodowiska i przepisami dotyczgcymi jego
uzytkowania.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich $rodkéw transportu, ktére nie wplyng
niekorzystnie na jakos¢ wykonywanych robédt i wlasciwosci przewozonych materiatow. Liczba $rodkow
transportu bedzie zapewniaé prowadzenie robot zgodnie z zasadami okreslonymi w dokumentacji
projektowej, SST i w terminie przewidzianym umowa. Wykonawca bedzie usuwaé na biezaco, na wiasny
koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego pojazdami drogach publicznych oraz dojazdach do
terenu budowy.



5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie rob6t zgodnie z umowg oraz za jakos¢ zastosowanych
materiatdw i wykonywanych robét, za ich zgodno$¢ z dokumentacjg projektowa, wymaganiami SST oraz
poleceniami Inspektora Nadzoru.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokosci wszystkich
elementow robot zgodnie z wymiarami i rzednymi okreslonymi w dokumentacji projektowej.

Decyzje Inspektora Nadzoru dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatéw i elementéw robét bedg oparte
na wymaganiach sformutowanych w dokumentach umowy, dokumentacji projektowej i w SST, a takze w
normach i wytycznych.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole robét i jakosci materiatéw. Minimalne wymagania, co do
zakresu badan i ich czestotliwos¢ sg okreslone w SST, normach i wytycznych.

W przypadku, gdy nie zostaty one tam okreslone Inspektor Nadzoru ustali, jaki zakres kontroli jest konieczny,
aby zapewni¢ wykonanie robét zgodnie z umowa.

Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materiatéw ponosi Wykonawca. Prébki
bedg pobierane losowo. Wszystkie badania i pomiary bedg przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm.
Dziennik budowy, dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci materiatéw,
orzeczenia o jakosci materiatéw, recepty robocze i kontrolne wyniki badan Wykonawcy beda gromadzone i
przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio zabezpieczonym.

7. ODBIOR ROBOT

Wykonane roboty podlegac beda;

» Odbiorowi robét zanikajgcych i ulegajacych zakryciu;

» Odbiorowi czesciowemu;

» Odbiorowi ostatecznemu;

» Odbiorowi pogwarancyjnemu.

Odbidr robét zanikajgcych i ulegajacych zakryciu.

Odbidr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci wykonywanych
robét, ktére w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu. Gotowos¢ danej czesci robo6t do odbioru zgtasza
Wykonawca wpisem do dziennika budowy i jednoczesnym powiadomieniem Inspektora Nadzoru. Odbidr
bedzie przeprowadzony niezwlocznie, nie pdzniej jednak niz w ciggu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do
dziennika budowy i powiadomienia o tym fakcie Inspektora Nadzoru.

Odbidr czesciowy

Odbidr czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czesci robét. Odbioru czesciowego robét
dokonuje sie wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robét. Odbioru robét dokonuje Inspektor Nadzoru.
Odbidr ostateczny robét

Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robdt w odniesieniu do ich ilosci,
jakosci i wartosci.

Catkowite zakonhczenie robdt oraz gotowosé do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez Wykonawce
wpisem do dziennika budowy z bezzwtocznym powiadomieniem na pismie o tym fakcie Inspektora Nadzoru.
Odbidr ostateczny robét nastgpi w terminie ustalonym w dokumentach umowy.

Odbioru ostatecznego robo6t dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajgcego w obecnosci Inspektora
Nadzoru i Wykonawcy. Komisja odbierajgca roboty dokona ich oceny jakosciowej na podstawie
przedtozonych dokumentéw, wynikéw badan i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania robét z
dokumentacjg projektowg i SST.

W toku odbioru ostatecznego robét komisja zapozna sie z realizacjg ustaleh przyjetych w trakcie odbiorow
robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu, zwtaszcza w zakresie wykonania robot uzupetniajgcych i robot
poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robét poprawkowych lub robét uzupetniajgcych w warstwie
Scieralnej lub robotach wykonczeniowych, komisja przerwie swoje czynnosci i ustali nowy termin odbioru
ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jakos¢ wykonywanych robét w poszczegdlnych asortymentach
nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacjg projektowa i SST z uwzglednieniem tolerancji i nie ma
wiekszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu i bezpieczenstwo ruchu, komisja dokona potracen,
oceniajgc pomniejszong warto$¢ wykonywanych robét w stosunku do wymagan przyjetych w dokumentach
umowy.

Odbidér pogwarancyjny

Odbidér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robot zwigzanych z usunieciem wad stwierdzonych
przy odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym. Odbiér pogwarancyjny bedzie dokonany
na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem zasad opisanych w punkcie ,Odbiér ostateczny
robot”.



8. PODSTAWY PLATNOSCI

Podstawg ptatnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke obmiarowi ustalong
dla danej pozycji kosztorysu. Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowo podstawg ptatnosci jest
wartos¢ (kwota) podana przez Wykonawce w danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa Ilub kwota ryczaitowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzglednia¢ wszystkie czynnosci,
wymagania i badania sktadajgce sie na jej wykonanie, okreslone dla tej roboty w SST i w dokumentacji
projektowej.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robét bedg obejmowac:

* robocizne bezposrednig wraz z towarzyszacymi kosztami;

» wartos¢ zuzytych materiatéw wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytkéw i transportu
na teren budowy;

» wartos¢ pracy sprzetu wraz z towarzyszacymi kosztami,

* koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko;

* podatki obliczone zgodnie z obowigzujacymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.

SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
D-01.01.01. Odtworzenie trasy i punktéw wysokosciowych

1. ZAKRES ROBOT

Ustalenia zawarte w niniejszej Szczegdtowej Specyfikacji Technicznej dotyczg wykonania i odbioru robot
zwigzanych z odtworzeniem trasy drogowej i jej punktéw wysokosciowych, zwigzanych z remontem drog w
miejscowosciach Czerwiecicach, Gamowie, Lasakach, Ligocie Ksigzecej, Szonowicach

W zakres robo6t pomiarowych, zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktéw wysokosciowych wchodza;

a) Sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokosciowego punktéow gtéwnych osi trasy i punktéw
wysokosciowych;

b) Uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyznaczenie osi);

c) Wyznaczenie dodatkowych punktéw wysokosciowych (reperéw roboczych),

d) Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych,

e) Zastabilizowanie punktéw w sposdb trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem oraz oznakowanie w sposéb
utatwiajgcy odszukanie i ewentualne odtworzenie.

2. MATERIALY

Do utrwalenia punktéw gtéwnych trasy nalezy stosowac pale drewniane z gwozdziem lub pretem stalowym,
stupki betonowe albo rury metalowe o dtugosci okoto 0,50 metra. Pale drewniane umieszczone poza granicg,
robét ziemnych, w sasiedztwie punktéw zatamania trasy, powinny mie¢ srednice od 0,15 do 0,2 m i dtugos¢
od 1,5do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktéw nalezy stos owaé paliki drewniane $rednicy od 0,05 do 0,08 m i dtugosci
okoto 0,30 m, a dla punktéw utrwalanych w istniejacej nawierzchni bolce stalowe srednicy 5 mm i dlugosci
od 0,04 do 0,05 m.

,Swiadki” powinny mie¢ dtugosé okoto 0,50 m i przekrdj prostokatny.

3. SPRZET

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktéw wysokosciowych nalezy stosowaé nastepujacy sprzet:

* Teodolity lub tachimetry,

* Niwelatory,

» Dalmierze,

* Tyczki,

* Laty,

» Tasmy stalowe, szpilki.

Sprzet stosowany do odtworzenia trasy i jej punktdw wysokosciowych powinien gwarantowaé uzyskanie
wymaganej doktadnosci pomiaru.

4. TRANSPORT
Sprzet i materiaty do odtworzenia trasy mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujgcymi Instrukcjami GUGIK (od 1 do 7).

W oparciu o materiaty dostarczone przez Zamawiajgcego, Wykonawca powinien przeprowadzi¢ obliczenia i
pomiary geodezyjne niezbedne do szczegdtowego wytyczenia robdt. Prace pomiarowe powinny byé
wykonane przez osoby posiadajgce odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.

Wykonawca powinien sprawdzi¢ czy rzedne terenu okreslone w dokumentacji projektowej sg zgodne z
rzeczywistymi rzednymi terenu. Jezeli Wykonawca stwierdzi, ze rzeczywiste rzedne terenu istotnie réznig sie
od rzednych okreslonych w dokumentacji projektowej, to powinien powiadomi¢ o tym Inspektora Nadzoru.
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Uksztattowanie terenu w takim rejonie nie powinno by¢ zmieniane przed podjeciem odpowiedniej decyzji
przez Inspektora Nadzoru. Wszystkie roboty dodatkowe, wynikajace z réznic rzednych terenu podanych w
dokumentacji projektowej i rzednych rzeczywistych, akceptowane przez Inspektora Nadzoru, zostang
wykonane na koszt Zamawiajgcego. Zaniechanie powiadomienia Inspektora Nadzoru oznacza, Zze roboty
dodatkowe w takim przypadku obcigzg Wykonawce.

Wszystkie roboty, ktére bazujg na pomiarach Wykonawcy, nie moga by¢ rozpoczete przed
zaakceptowaniem wynikéw pomiardw przez Inspektora Nadzoru. Punkty wierzchotkowe, punkty gtdwne trasy
i punkty posrednie osi trasy muszg by¢ zaopatrzone w oznaczenia okreslajagce w sposdéb wyrazny i
jednoznaczny charakterystyke i potozenie tych punktéw. Forma i wzdr tych oznaczen powinny by¢
zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrone wszystkich punktéw pomiarowych i ich oznaczen w czasie
trwania robdt. Jezeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawiajgcego zostang zniszczone przez
Wykonawce $wiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzenie jest konieczne do dalszego prowadzenia
robot, to zostang one odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne dla prawidtowej realizacji robot nalezg do obowigzkow
Wykonawcy.

Odtworzenie trasy

Tyczenie trasy nalezy wykonaé w oparciu o dokumentacje projektowg oraz inne dane geodezyjne
przekazane przez Zamawiajgcego, przy wykorzystaniu sieci poligonizacji panstwowej albo innej osnowy
geodezyjnej, okreslonej w dokumentacji projektowej. O$ trasy powinna by¢ wyznaczona w punktach
gtéwnych i w punktach posrednich w odlegtosci zaleznej od charakterystyki terenu i uksztattowania trasy,
lecz nie rzadziej, niz co 50 metréw.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi trasy w stosunku do dokumentacji projektowej nie moze
by¢ wieksze niz 3 cm dla autostrad i drog ekspresowych lub 5 cm dla pozostatych drég. Rzedne niwelety
punktow osi trasy nalezy wyznaczyé¢ z doktadnoscig do 1 cm w stosunku do rzednych niwelety okreslonych
w dokumentacji projektowej.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nalezy uzy¢é materiatéw wymienionych w pkt 2.

Usuniecie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wowczas, gdy Wykonawca rob6t zastgpi je odpowiednimi
palami po obu stronach osi, umieszczonych poza granicg robot.

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych.

Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych obejmuje wyznaczenie krawedzi nasypdw i wykopow na powierzchni
terenu (okreslenie granicy robdt), zgodnie z dokumentacjg projektowg oraz w miejscach wymagajacych
uzupetnienia dla poprawnego przeprowadzenia robot i w miejscach zaakceptowanych przez Inspektora
Nadzoru.

Do wyznaczania krawedzi nasypéw i wykopow nalezy stosowaé dobrze widoczne paliki lub wiechy. Wiechy
nalezy stosowac¢ w przypadku nasypow o wysokosci przekraczajgcej 1 metr oraz wykopow gtebszych niz 1
metr. Odlegtos¢ miedzy palikami lub wiechami nalezy dostosowaé do uksztattowania terenu oraz geometrii
trasy drogowej. Odlegto$¢ ta, co najmniej powinna odpowiada¢ odstepowi kolejnych przekrojow
poprzecznych. Profilowanie przekrojow poprzecznych musi umozliwia¢ wykonanie nasypow i wykopdéw o
ksztatcie zgodnym z dokumentacjg projektowa.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Kontrole jakosci prac pomiarowych zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktéw wysokosciowych nalezy
prowadzi¢ wedtug ogdlnych zasad okreslonych w instrukcjach i wytycznych GUGIK zgodnie z wymaganiami
podanymi w pkt 5.

7. OBMIAR ROBOT
Jednostkg obmiarowa jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.

8. ODBIOR ROBOT

Odbidr robét zwigzanych z odtworzeniem trasy w terenie nastepuje na podstawie szkicéw i dziennikow
pomiaréw geodezyjnych lub protokétu z kontroli geodezyjnej, ktére Wykonawca przedktada Inspektorowi
Nadzoru.

9. PODSTAWY PLATNOSCI

Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 8.
Cena 1 km wykonania robét obejmuje:

» Sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtéwnych osi trasy i punktow wysokosciowych;

» Uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami;

* Wyznaczenie dodatkowych punktéw wysokosciowych;

» Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych przekrojéw;

+ Zastabilizowanie punktéw w sposob trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem i oznakowanie utatwiajgce
odszukanie i ewentualne odtworzenie.



10. DOKUMENTY ODNIESIENIA

1. Instrukcja techniczna 0-1. Ogdlne zasady wykonywania prac geodezyjnych.

2. Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga inwestycji, Gtéwny Urzad Geodezji i
Kartografii, Warszawa 1979.

3. Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa pozioma, GUGIK 1978.

4. Instrukcja techniczna G-2. Wysokosciowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

5. Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe, GUGIK 1979.

6. Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne, GUGIK 1983.

7. Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUGIK 1983

SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
D-01.02.04. Rozbidérka elementéw drég

1. ZAKRES ROBOT

Ustalenia zawarte w niniejszej Szczegdtowej Specyfikacji Technicznej dotyczg wykonania i odbioru robot
zwigzanych z rozbidrkg elementéw drogi, zwigzanych z remontu drég w miejscowosciach Czerwiecicach,
Gamowie, Lasakach, Ligocie Ksigzecej, Szonowicach.

2. MATERIALY
Nie wystepuja.

3. SPRZET

Do wykonania robét zwigzanych z rozbidérkg elementéw drog moze by¢ wykorzystany sprzet podany ponizej,
lub inny zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru:

» Samochody ciezarowe;

» Mioty pneumatyczne;

* Pity mechaniczne;

* Frezarki nawierzchni;

* Koparki.

4. TRANSPORT

Materiat z rozbioérki w postaci rumoszu mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu. Materiat z
rozbiérki, ktéry bedzie mogt zostaC¢ przeznaczony do ponownego wykorzystania bedzie przewozony
srodkami transportu w sposéb uniemozliwiajacy jego zniszczenie.

5. WYKONANIE ROBOT

Roboty rozbidrkowe elementéw drég obejmujg usuniecie z terenu budowy wszystkich elementéw, zgodnie z
dokumentacjg projektowg lub wskazanych przez Inspektora Nadzoru. Roboty rozbiérkowe mozna
wykonywaé mechanicznie lub recznie w sposdb okreslony w SST lub przez Inspektora Nadzoru.

Wszystkie elementy mozliwe do powtdérnego wykorzystania powinny by¢é usuwane bez powodowania
zbednych uszkodzen. O ile uzyskane elementy nie stajg sie wtasnoscig Wykonawcy, powinien on przewiez¢
je na miejsce wskazane przez Inspektora Nadzoru. Wykonawca zobowigzany jest do wywiezienia
elementow z rozbidrki, ktére nie bedg powtdrnie wykorzystane, poza teren budowy.

Materiat z rozbidrki, ktérego stan techniczny bedzie pozwalat na mozliwos¢ powtérnego wykorzystania (w
szczegolnosci frez asfaltowy z rozbiérki nawierzchni), jest wlasnoscig Inwestora i zostanie przewieziony na
miejsce skladowania przez niego wyznaczone. Wszelkiego rodzaju rumosz betonowy, asfaltowy oraz innego
pochodzenia jest wtasnoscig Wykonawcy i bedzie zagospodarowany zgodnie z przepisami ustawy z dnia 27
kwietnia 2001r. o odpadach.

Doty (wykopy) powstate po rozbiérce elementéow drég, znajdujgce sie w miejscach, gdzie zgodnie z
dokumentacjg projektowg beda wykonane wykopy drogowe, powinny byé tymczasowo zabezpieczone. W
szczegodlnosci nalezy zapobiec gromadzeniu sie w nich wody opadowe;.

Doty w miejscach, gdzie nie przewiduje sie wykonania wykopdw drogowych nalezy wypetic¢, warstwami,
odpowiednim gruntem do poziomu otaczajgcego terenu i zagescic.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Kontrola jakosci robot polega na wizualnej ocenie kompletnosci wykonanych robét rozbiérkowych oraz
sprawdzeniu stopnia uszkodzenia elementéw przewidzianych do powtérnego wykorzystania.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostkg obmiarowag robét zwigzanych z rozbidrkg elementéw drog jest:
* Dla nawierzchni i chodnika - m2 (metr kwadratowy);

* Dla kraweznika i obrzeza - m (metr).

8. ODBIOR ROBOT
Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 7.



9. PODSTAWY PLATNOSCI

Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 8.
Cena wykonania robot obejmuije:

* Wyznaczenie powierzchni przeznaczonej do rozbiérki;

* Rozkucie i zerwanie nawierzchni;

* Ew. przesortowanie materiatu uzyskanego z rozbiérki, w celu ponownego jej uzycia, z utozeniem na
poboczu;

» Zatadunek i wywiezienie materiatéw z rozbidrki;

* Wyréwnanie podfoza i uporzgdkowanie terenu rozbiérki.

10. DOKUMENTY ODNIESIENIA

1. Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001r. o odpadach (Dz. U. 2001r., Nr 62, poz. 628 z pdzniejszymi zmianami).

2. Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001r. Prawo ochrony s$rodowiska (Dz. U. 2001r., Nr 62, poz. 627 z
pbzniejszymi zmianami).

SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
D-02.01.01. Wykonywanie wykopow w gruntach nieskalistych

1. ZAKRES ROBOT

Ustalenia zawarte w niniejszej Szczegotowej Specyfikacji Technicznej dotyczg zasad prowadzenia robot
ziemnych - wykonywanie wykopow w gruntach nieskalistych, zwigzanych z remontem drég w
miejscowosciach Czerwiecicach, Gamowie, Lasakach, Ligocie Ksigzecej, Szonowicach.

2. MATERIALY

Podziat gruntéw i innych materiatdw na kategorie pod wzgledem trudnosci ich odspajania, okreslenie
przecietnych wartosci gestosci objetosciowej gruntéw i materiatdw w stanie naturalnym oraz spulchnienie po
odspojeniu wg BN-72/8932-01.

Podziat gruntéw pod wzgledem wysadzinowosci i przydatnosci do wykonywania budowli ziemnych wg PN-S-
02205. Grunty uzyskane przy wykonywaniu wykopdw powinny byé przez Wykonawce wykorzystane w
maksymalnym stopniu do budowy nasypéw. Grunty mogg by¢ wywiezione poza teren budowy tylko
wowczas, gdy stanowig nadmiar objetosci robot ziemnych. Grunty i materiaty nieprzydatne do budowy
nasypéw, powinny by¢ wywiezione przez Wykonawce na odkfad.

3. SPRZET

Wykonawca przystepujacy do wykonania robét ziemnych powinien dysponowacé sprzetem do:

» Odspajania i wydobywania gruntéw (zrywarki, koparki, tadowarki itp.);

+ Jednoczesnego wydobywania i przemieszczania gruntow (spycharki, zgarniarki, rowniarki itp.);
* Transportu mas ziemnych (samochody wywrotki itp.);

» Sprzetu zageszczajacego (walce, ubijaki, ptyty wibracyjne itp.).

4. TRANSPORT
Wybodr srodkéw transportowych oraz metod transportu powinien by¢é dostosowany do kategorii gruntu
(materiatu), jego objetosci, technologii odspajania i zatadunku oraz od odlegtosci transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonanie wykopdéw winny by¢ zgodne z PN-S02205 Drogi samochodowe.

Roboty ziemne. Wymagania i badania

Odchylenie osi korpusu ziemnego, w wykopie od osi projektowanej nie powinny by¢ wieksze niz £ 10 cm.
Réznica w stosunku do projektowanych rzednych robét ziemnych nie moze przekraczaé + 1 cm i -3 cm.
Szerokos¢ korpusu nie moze rozni¢ sie od szerokosci projektowanej o wiecej niz + 10 cm, a krawedzie
korony drogi nie powinny mie¢ wyraznych zataman w planie.

Pochylenie skarp nie powinno rézni¢ sie od projektowanego o wiecej niz 10% jego wartosci wyrazonej
tangensem kata. Maksymalna gtebokos¢ nieréwnosci na powierzchni skarp nie powinna przekracza¢ 10 cm
przy pomiarze tatg 3-metrowa, albo powinny by¢ spetnione inne wymagania dotyczace rownosci, wynikajace
ze sposobu umocnienia powierzchni.

Wykonawca ma obowigzek takiego wykonywania wykopow, aby powierzchniom gruntu nadaé w catym
okresie trwania robét spadki, zapewniajace prawidtowe odwodnienie.

O ile w dokumentacji projektowej nie zawarto innego wymagania, spadek poprzeczny nie powinien by¢
mniejszy niz 4% w przypadku gruntéw spoistych i nie mniejszy niz 2% w przypadku gruntdw niespoistych.
Zrodta wody, odstoniete przy wykonywaniu wykopéw, nalezy ujaé¢ w rowy i /lub dreny. Wody opadowe i
gruntowe nalezy odprowadzi¢ poza teren pasa robot ziemnych. Sposéb wykonania skarp wykopu powinien
gwarantowac ich statecznosé w catym okresie

prowadzenia robét. Wykonawca powinien wykonywa¢ wykopy w taki sposéb, aby grunty o ré6znym stopniu
przydatnosci do budowy nasypoéw byty odspajane oddzielnie, w sposdb uniemozliwiajacy ich wymieszanie.



Odstepstwo od powyzszego wymagania, uzasadnione skomplikowanym ukfadem warstw geotechnicznych
wymaga zgody inwestora.

Zageszczenie gruntu w wykopach i miejscach zerowych robét ziemnych powinno spetniaé wymagania,
dotyczace minimalnej wartosci wskaznika zageszczenia Is = 1,00.

Nie nalezy dopuszczaé¢ ruchu budowlanego po dnie wykopu o ile grubos¢ warstwy gruntu (nadkfadu)
powyzej rzednych robdt ziemnych jest mniejsza niz 0,3 m. Z chwilg przystgpienia do ostatecznego
profilowania dna wykopu dopuszcza sie po nim jedynie ruch maszyn wykonujacych te czynnosé budowlana.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Kontrola jakosci robét obejmuje sprawdzenie zgodnosci wykonania wykopoéw z dokumentacjg projektowa, a
w szczegodlnosci:

» Odspajanie gruntéw w sposéb niepogarszajacy ich wtasciwosci;

» Zapewnienie statecznosci skarp;

* Odwodnienie wykopow w czasie wykonywania robét i po ich zakonczeniu,

» Dokfadnos¢ wykonania wykopdéw (usytuowanie i wykonczenie),

» Zageszczenie gornej strefy korpusu w wykopie

7. OBMIAR ROBOT
Jednostka obmiarowg jest m3 (metr szescienny) wykonanych robét ziemnych.

8. ODBIOR ROBOT
Roboty ziemne uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, SST i wymaganiami Inspektora
Nadzoru, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem obowigzujacej tolerancji daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWY PLATNOSCI

Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 8.
Cena wykonania 1 m3 wykopdéw w gruntach |-V kategorii obejmuje:

* Prace pomiarowe i roboty przygotowawcze;

* Oznakowanie robdt;

» Wykonanie wykopu z transportem urobku na nasyp lub odktad, obejmujace: odspojenie, przemieszczenie,
zatadunek, przewiezienie i wytadunek;

» Odwodnienie wykopu na czas jego wykonywania;

* Profilowanie dna wykopu, rowéw, skarp;

» Zageszczenie powierzchni wykopu;

* Przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji technicznej;

* Rozplantowanie urobku na odktadzie;

» Wykonanie, a nastepnie rozebranie drég dojazdowych; Rekultywacje terenu.

10. DOKUMENTY ODNIESIENIA

Normy:

1. PN-B-02480 Grunty budowlane. Okreslenia. Symbole. Podziat i opis gruntéw

2. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek gruntéw

3. PN-B-04493 Grunty budowlane. Oznaczanie kapilarnosci biernej

4. PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania

5. BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie wskaznika piaskowego

6. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczenie modutu odksztatcenia nawierzchni podatnych i podioza
przez obcigzenie ptytg

7. BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaznika zageszczenia gruntu

SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
D-04.01.01. Koryto wraz z profilowaniem i zageszczaniem podtoza

1. ZAKRES ROBOT

Ustalenia zawarte w niniejszej Szczegotowej Specyfikacji Technicznej dotyczg zasad prowadzenia robot
ziemnych zwigzanych z wykonaniem koryta przeznaczonego do ufozenia konstrukcji nawierzchni, dla
remontu drég w miejscowosciach Czerwiecicach, Gamowie, Lasakach, Ligocie Ksigzecej, Szonowicach.

2. MATERIALY
Nie wystepuja.

3. SPRZET
Wykonawca przystepujacy do wykonania koryta powinien dysponowac:
* Roéwniarkg lub spycharkg z ukosnie ustawianym lemieszem; Inwestor moze dopusci¢ wykonanie koryta i
profilowanie podtoza z zastosowaniem spycharki z lemieszem ustawionym prostopadle do kierunku pracy
maszyny;
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» Walcami statycznymi, wibracyjnymi lub ptytami wibracyjnymi.
Stosowany sprzet nie moze spowodowac niekorzystnego wptywu na wiasciwosci gruntu podtoza.

4. TRANSPORT
Nie wystepuje.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca powinien przystgpi¢é do wykonania koryta oraz profilowania i zageszczenia podioza
bezposrednio przed rozpoczeciem robot zwigzanych z wykonaniem warstw nawierzchni. W wykonanym
korycie oraz po wyprofilowanym i zageszczonym podtozu nie moze odbywaé sie ruch budowlany,
niezwigzany bezposrednio z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni. Rozmieszczenie palikow lub
szpilek powinno umozliwiaé naciggniecie sznurkéw lub linek

do wytyczenia robét w odstepach nie wiekszych, niz co 10 metréw. Rodzaj sprzetu, a w szczegolnosci jego
moc nalezy dostosowa¢ do rodzaju gruntu, w ktérym prowadzone sa roboty i do trudnosci jego odspojenia.
Koryto mozna wykonywaé recznie, gdy jego szerokos$¢ nie pozwala na zastosowanie maszyn, na przyktad
na poszerzeniach lub w przypadku robdt o matym zakresie. Przed przystgpieniem do profilowania podtoze
powinno byé oczyszczone ze wszelkich zanieczyszczen. Po oczyszczeniu powierzchni podtoza nalezy
sprawdzi¢, czy istniejace rzedne terenu umozliwiajg uzyskanie po profilowaniu zaprojektowanych rzednych
podtoza.

Zaleca sie, aby rzedne terenu przed profilowaniem byty, 0 co najmniej 5 cm wyzsze niz projektowane rzedne
podtoza.

Bezposrednio po profilowaniu podtoza nalezy przystgpi¢ do jego zageszczania. Zageszczanie podioza
nalezy kontynuowacé do osiggniecia wskaznika zageszczenia okreslonego zgodnie z BN-77/8931-12
Wilgotnos¢ gruntu podtoza podczas zageszczania powinna by¢ réwna wilgotnosci optymalnej z tolerancjg od
-20% do +10%.

Jezeli po wykonaniu robét zwigzanych z profilowaniem i zageszczeniem podfoza nastgpi przerwa w robotach
Wykonawca nie przystgpi natychmiast do uktadania warstw nawierzchni, to powinien on zabezpieczy¢
podtoze przed nadmiernym zawilgoceniem, na przyktad przez roziozenie folii.

Jezeli wyprofilowane i zageszczone podfoze ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to do uktadania kolejnej
mozna przystapi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Kontrola jakosci robét obejmuje sprawdzenie:

» Szerokosc¢ koryta (10 razy na 1 km i nie moze rézni¢ sie wiecej niz +10 cm i -5 cm);
* Réwnos$c¢ koryta wg BN-68/8931-04;

» Spadki poprzeczne (zgodne z dokumentacjg z tolerancjg + 0,5%);

* Rzedne wysokosciowe (réznica nie powinna przekracza¢ +1 cm, -2 cm);
 Uksztattowanie osi w planie (r6znica nie wieksza niz £ 5 cm);

» Wskaznik zageszczenia koryta i wyprofilowanego podtoza wg BN-77/893112;

» Wilgotnos¢ wg PN-B-06714-17 (tolerancja od -20% do 10%).

7. OBMIAR ROBOT
Jednostka obmiarowa jest m2 (metr kw.) wykonanego i odebranego koryta.

8. ODBIOR ROBOT
Roboty ziemne uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, SST i wymaganiami Inspektora
Nadzoru, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem obowigzujacej tolerancji daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWY PLATNOSCI

Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 8.
Cena wykonania 1 m2 koryta obejmuje:

* Prace pomiarowe i roboty przygotowawcze;

» Odspojenie gruntu z przerzutem na pobocze i rozplantowaniem;

» Zatadunek nadmiaru odspojonego gruntu na srodki transportowe i odwiezienie na odktad lub nasyp;

* Profilowanie dna koryta lub podtoza;

» Zageszczenie;

» Utrzymanie koryta lub podtoza;

» Przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji techniczne;.

10. DOKUMENTY ODNIESIENIA

Normy:

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek gruntu

2. PN-/B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotnosci

3. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie modutu odksztatcenia nawierzchni podatnych i podioza
przez obcigzenie ptytg

4. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réwnosci nawierzchni plano grafem i tatg
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5. BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaznika zageszczenia gruntu

SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
D-04.04.04. Podbudowa z ttucznia kamiennego

1. ZAKRES ROBOT

Ustalenia zawarte w niniejszej Szczegotowej Specyfikacji Technicznej dotyczg zasad prowadzenia robot
zwigzanych z wykonaniem podbudowy z tlucznia kamiennego, dla remontu drég w miejscowosciach
Czerwigecicach, Gamowie, Lasakach, Ligocie Ksigzecej, Szonowicach.

2. MATERIALY

Kruszywo tamane zwykie: tluczen i kliniec, wg PN-B-11112. Woda do skropienia podczas watowania i
klinowania.

Do wykonania podbudowy nalezy uzy¢:

* Thuczen od 31,5 mm do 63 mm;

* Kliniec od 20 mm do 31,5 mm;

* Kruszywo do klinowania - kliniec od 4 mm do 20 mm.

Kruszywo powinno byé klasy, co najmniej Il. Woda uzyta przy wykonywaniu zageszczania i klinowania
podbudowy moze by¢ studzienna lub z wodociagu.

3. SPRZET

Wykonawca przystepujacy do wykonania podbudowy z ttucznia kamiennego powinien dysponowac:

* Réwniarka, uktadarka lub rozsypywarkg kruszywa do rozktadania ttucznia i klinca;

» Walcami statycznymi gtadkimi do zageszczania kruszywa grubego;

* Walcami wibracyjnymi lub wibracyjnymi zageszczarkami ptytowymi do klinowania kruszywa grubego
klincem,

» Walcami ogumionymi lub stalowymi gtadkimi do kohcowego dogeszczenia,

* PrzewozZnymi zbiornikami do wody zaopatrzonymi w urzgdzenia do rozpryskiwania wody.

4. TRANSPORT
Dowolne srodki transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

Minimalna grubos$¢ warstwy podbudowy z tlucznia nie moze by¢ po zageszczeniu mniejsza od 1,5-krotnego
wymiaru najwiekszych ziaren ttucznia. Maksymalna grubos$¢ warstwy podbudowy po zageszczeniu nie moze
przekracza¢ 20 cm. Podbudowe o grubosci powyzej 20 cm nalezy wykonywaé w dwdch warstwach.
Kruszywo grube powinno by¢ roztozone w warstwie o jednakowej grubosci, przy uzyciu uktadarki albo
réwniarki. Grubo$¢ roztozonej warstwy luznego kruszywa powinna by¢ taka, aby po jej zageszczeniu i
zaklinowaniu osiggneta grubos¢ proj. Kruszywo grube po roztozeniu powinno by¢ przywatowane dwoma
przejsciami walca statycznego,

gtadkiego o nacisku jednostkowym nie mniejszym niz 30 kN/m. Zageszczanie podbudowy o przekroju
daszkowym powinno rozpocza¢ sie od krawedzi i stopniowo przesuwaé sie pasami podtuznymi, czesciowo
naktadajacymi sie w kierunku osi jezdni. Zageszczenie podbudowy o jednostronnym spadku poprzecznym
powinno rozpocza¢ sie od dolnej

krawedzi i przesuwac sie pasami podtuznymi, czesciowo naktadajacymi sie, w kierunku jej gérnej krawedzi.
W przypadku wykonywania podbudowy zasadniczej, po przywatowaniu kruszywa grubego nalezy roziozy¢
kruszywo drobne w réwnej warstwie, w celu zaklinowania kruszywa grubego.

Do zageszczania nalezy uzy¢ walca wibracyjnego o nacisku jednostkowym co naj

mniej 18 kN/m, albo ptytowa zageszczarkg wibracyjng o nacisku jednostkowym co najmniej 16 kN/m2.
Grubos¢ warstwy luznego kruszywa drobnego powinna by¢ taka, aby wszystkie przestrzenie warstwy
kruszywa grubego zostaty wypetnione kruszywem drobnym. Jezeli to konieczne, operacje rozktadania i w
wibrowywanie kruszywa drobnego nalezy powtarzaé az do chwili, gdy kruszywo drobne przestanie
penetrowaé warstwe kruszywa grubego.

Po zageszczeniu caty nadmiar kruszywa drobnego nalezy usung¢ z podbudowy szczotkami tak, aby ziarna
kruszywa grubego wystawaty nad powierzchnie od 3 do 6 mm. Nastepnie warstwa powinna by¢
przywatowana walcem statycznym gtadkim o nacisku jednostkowym nie mniejszym niz 50 kN/m, albo
walcem ogumionym w celu dogeszczenia kruszywa poluzowanego w czasie szczotkowania.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Kontrola jakosci robét obejmuije:
» Badania wtasciwosci kruszywa wg PN-S-96023;
» Szerokos$¢ podbudowy (zgodne z dokumentacja z tolerancjg +10 cm i -5 cm);
* Réwnos¢ podbudowy wg BN-68/8931-04 (nieréwnosci podtuzne podbudowy nalezy mierzy¢ 4-metrowa tatg,
lub planografem, nie moga przekraczaé: 12 mm dla podbudowy zasadniczej, 15 mm dla podbudowy
pomocniczej);
11



» Spadki poprzeczne (zgodne z dokumentacjg z tolerancjg + 0,5%);

* Rzedne wysokosciowe (réznica nie powinna przekracza¢ +1 cm, -2 cm);

» Uksztattowanie osi w planie (r6znica nie wieksza niz £ 5 cm);

* Grubos$¢ podbudowy (nie moze rézni¢ sie od grubosci projektowanej o wiecej niz: dla podbudowy
zasadniczej £ 2 cm, dla podbudowy pomocniczej +1 cm, -2 cm.);

* Nosnos¢ podbudowy wg BN-64/8931-02

7. OBMIAR ROBOT
Jednostka obmiarowa jest m2 (metr kwadratowy) wykonanej podbudowy z ttucznia kamiennego.

8. ODBIOR ROBOT
Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, SST i wymaganiami Inspektora
Nadzoru, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem obowigzujacej tolerancji daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWY PLATNOSCI

Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 8.
Cena wykonania 1 m2 podbudowy ttuczniowej obejmuije:

» Prace pomiarowe i roboty przygotowawcze;

» Oznakowanie robdt;

* Przygotowanie podtoza;

* Dostarczenie materiatéw na miejsce wbudowania; Roztozenie kruszywa;

» Zageszczenie warstw z zaklinowaniem;

* Przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych okreslonych w specyfikacji technicznej;

» Utrzymanie podbudowy w czasie robaét.

10. DOKUMENTY ODNIESIENIA

Normy:

. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu

. PN-B-06714-12 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawartosci zanieczyszczen obcych

. PN-B-06714-15 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie sktadu ziarnowego

. PN-B-06714-16 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie ksztattu ziaren

. PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczenie wilgotnosci

. PN-B-06714-18 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie nasigkliwo$ci

. PN-B-06714-19 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie mrozoodpornosci metodg bezposrednig
. PN-B-06714-26 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawartosci zanieczyszczen organicznych
. PN-B-06714-42 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie $Scieralnosci w bebnie Los Angeles

10. PN-B-11112 Kruszywo mineralne. Kruszywo tamane do nawierzchni drogowych

11. PN-S-06102 Drogi samochodowe. Podbudowy z kruszyw stabilizowanych mechanicznie

12. PN-S-96023 Konstrukcje drogowe. Podbudowa i nawierzchnia z ttucznia kamiennego

13. BN-84/6774-02 Kruszywo mineralne. Kruszywo famane kamienne do nawierzchni drogowych

14. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie modutu odksztatcenia nawierzchni podatnych i
podtoza przez obcigzenie piytg

15. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réwnosci nawierzchni plano grafem i tatg

16. BN-70/8931-06 Drogi samochodowe. Pomiar ugie¢ podatnych ugieciomierzem

17. BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaznika zageszczenia gruntu

OCONOOPArWN -

SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
D-07.05.03.03 Nawierzchnia z ptyt betonowych i zelbetowych

1. ZAKRES ROBOT

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z wykonywaniem:
e nawierzchni z ptyt betonowych szesciokatnych

¢ nawierzchni z ptyt betonowych wielootworowych

¢ nawierzchni z ptyt Zelbetowych petnych.

2. MATERIALY
Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu tymczasowych nawierzchni z elementéw prefabrykowanych
objetych niniejszg ST, sa;
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o ptyty drogowe zelbetonowe petne — PDP gat. |,

¢ piasek na podsypke i do zamulania spoin,

e cement,

¢ woda.

Plyty zelbetowe

Stosowane wymiary ptyt zelbetowych: 3,00 x 1,5 x 0,18 m.

Powierzchnie ptyt powinny by¢ bez rys, peknie¢ i ubytkéw betonu, o fakturze z formy lub zatartej, zgodne z
wymaganiami. Krawedzie ptyt powinny by¢ réwne i proste.

Dopuszczalne wady oraz uszkodzenia powierzchni i krawedzi ptyt betonowych i zelbetowych nie powinny
przekracza¢ wartosci podanych w tablicach 2 i 3.

Tablica 2. Dopuszczalne wady oraz uszkodzenia powierzchni i krawedzi ptyt betonowych

Dopuszczalna wielko$¢
Rodzaj wad i uszkodzen wad i uszkodzen
Gatunek 1 Gatunek 2
Wklestos¢ lub wypuktosé powierzchni gérnej, 2 3
wichrowato$¢ powierzchni i krawedzi, mm
Szczerby i ograniczajacych niedopuszczalne
uszkodzenia powierzchnie gérne
(Scieralne), mm
krawedzi i narozy ograniczajgcych pozostate
powierzchnie:
liczba, max 2 2
dtugosé, mm, max 20 40
gtebokos¢, mm, max 6 10

Tablica 3. Dopuszczalne wady oraz uszkodzenia powierzchni i krawedzi piyt Zelbetowych
Dopuszczalna wielko$¢
wad i uszkodzeh

Rodzaj wad i uszkodzeh

Gatunek 1 Gatunek 2
Whklestos¢ lub wypuktosé powierzchni gérnej, 3 4
wichrowato$é powierzchni i krawedzi, mm
Szczerby i uszkodzenia liczba, max 3 4
krawedzi i narozy dtugo$¢, mm, max 20 30
gtebokos¢, mm, max 5 7

Dopuszczalne odchytki wymiardw plyt betonowych i Zelbetowych nie powinny przekracza¢ wartosci
podanych w tablicy 4.

Tablica 4. Dopuszczalne odchytki wymiaréw ptyt betonowych i zelbetowych

Dopuszczalna odchytka

Rodzaj wymiaru

mm
Gatunek 1 Gatunek 2
Ptyty betonowe a, e, h (grub.) g2 g3
wg rysunku 1 b, c, d g3 § 4
Piyty Zzelbetowe dtugosé § 10 § 16
szerokosc §6 ¢ 10
grubosé g3 ¢ 5

Piyty betonowe i zelbetowe moga by¢ sktadowane na otwartej przestrzeni, na podtozu wyréwnanym i
odwodnionym, z zastosowaniem podkfadek i przektadek, utozonych w pionie jedna nad druga.

Cement stosowany do zaprawy cementowej dla wypetnienia spoin miedzy ptytami powinien by¢ cementem
portlandzkim - klasy 32,5 i odpowiada¢ wymaganiom podanym w PN-B-197-1 [2].

Transport i przechowywanie cementu wg BN-88/6731-08 [4].

Piasek do zaprawy cementowej powinien by¢ gatunku 1 wg PN-B-06712 [1], natomiast do wypetniania spoin
przez zamulenie - piasek gatunku 1, lecz o zawartosci pytéw mineralnych w granicach od 3 do 8%.

Woda do zaprawy cementowej powinna odpowiada¢ wymaganiom PN-EN 1008:2004 [3].

3. SPRZET

Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST-00 ,Wymagania ogdlne” pkt 3.

Wykonawca przystepujacy do wykonania nawierzchni z elementéw prefabrykowanych powinien wykazac sie
mozliwoscig korzystania z nastepujacego sprzetu:

e zurawi samochodowych lub samojezdnych,

¢ walcoéw ogumionych,

e rowniarek,

o wibratoréw ptytowych,

o ubijakéw,
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e zbiornikéw na wode.

4. TRANSPORT

Piyty betonowe moga by¢ przewozone dowolnymi srodkami transportowymi po osiggnieciu przez beton
wytrzymatosci minimum 0,5 R. W czasie transportu ptyty betonowe powinny by¢ zabezpieczone przed
przemieszczeniem sie i uszkodzeniami, a gérna warstwa nie powinna wystawac poza $ciany srodka
transportu wiecej niz 1/3 wysokosci tej warstwy.

Piyty betonowe moga by¢ sktadowane na otwartej przestrzeni, na podtozu wyréwnanym i odwodnionym, z
zastosowaniem podktadek i przektadek utozonych w pionie jedna nad druga. Ptyty betonowe nalezy uktadaé
na ptask w stosach, po 10 warstw w stosie.

5. WYKONANIE ROBOT

Podtoze moze stanowi¢ grunt rodzimy lub nasypowy, na ktérym bezposrednio uktadana jest nawierzchnia.

Grunt podtoza powinien by¢ jednolity, przepuszczalny i zabezpieczony przed skutkami przemarzania.

Wskaznik zageszczenia gruntu oznaczony wg BN-77/8931-12 [11] powinien wynosi¢ Is & 1,0.

Podtoze gruntowe pod nawierzchnie powinno byé¢ przygotowane zgodnie z wymogami okreslonymi w ST D-

04.01.01 ,Koryto wraz z profilowaniem i zageszczeniem podtoza”.

Podbudowe pod utozenie nawierzchni z ptyt betonowych moze stanowic:

o1 podfoze z gruntu rodzimego, ulepszone piaskiem, zwirem, odpadami z kamieniolomow, wyprofilowane i
zageszczone do Is « 1,0,

2 istniejgca nawierzchnia zwirowa, ttuczniowa lub brukowa z zastosowaniem warstwy wyréwnawczej z
piasku od 3 do 5 cm lub inny rodzaj podbudowy zgodny z dokumentacjg projektowa.

Warunki wykonania podbudowy powinny odpowiada¢ wymaganiom zawartym w odpowiednich ST.

Na podsypke (warstwe wyrownawcza) nalezy stosowaé piasek gruby wg PN-B-06712 [1].

Grubosc¢ podsypki powinna by¢ zgodna z dokumentacjg projektowg lub ST. Jezeli dokumentacja projektowa

lub ST nie stanowi inaczej, to grubos$¢ podsypki nie powinna by¢ mniejsza niz 10 cm na podtozu z gruntéw

watpliwych i nie mniejsza niz 20 cm na podtozu z gruntéw wysadzinowych.

Piasek do wykonania podsypki powinien by¢ roztozony w warstwie o jednakowej grubosci przy uzyciu

réwniarki, w sposéb zapewniajacy uzyskanie wymaganych spadkéw i rzednych wysokosciowych.

Zageszczenie podsypki nalezy przeprowadzaé bezposrednio po roztozeniu. Zageszczenie nalezy

wykonywaé przy zachowaniu optymalnej wilgotnosci zageszczanego piasku, az do osiggniecia wskaznika

zageszczenia Is & 1,00.

Nawierzchnia z ptyt zelbetowych moze by¢ wykonana w uktadzie pasowym lub ptatowym.

Przyktadowe sposoby utozenia ptyt w uktadzie pasowym i ptatowym dla drég o jednym i dwdch pasach ruchu

podano na schemacie ponizej.

Rys.1. Schemat

» 10 x PEYTY 30 x125 ukfadania ptyt na
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r 7 T ’ T pasie ruchu

/ s |
. i - - : ~o: Rys. 2. Schemat
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- 1 1t {4 - Sposob utozenia
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/ I g ! zgodny z
+ | — T H—7 {1 ~ dokumentacjg
. o ' g projektowa, SST
! 'r b { = |ub wskazaniami
Inzyniera.

Ukfadanie nawierzchni z ptyt zelbetowych na uprzednio przygotowanym podtozu moze sie odbywaé
bezposrednio ze srodkéw transportowych lub z miejsca sktadowania, za pomoca zurawi samochodowych lub
samojezdnych.

Piyty Zzelbetowe nalezy uktada¢ tak, aby catg swojg powierzchnig przylegaty do podtoza (podtoza
gruntowego lub podsypki). Powierzchnie ptyt nie powinny wystawac lub by¢ zagtebione wzgledem siebie
wiecej niz 8 mm.

Szerokos¢ spoin miedzy ptytami nie powinna by¢ wieksza niz 10 mm.

Piasek uzyty do wypetniania spoin przez zamulenie, powinien zawiera¢ od 3 do 8 % frakcji mniejszej od 0,05
mm, a zamulenie powinno by¢ wykonane na petng grubos¢ piyt.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Piyty betonowe powinny by¢ badane w zakresie badan petnych i zwyktych.
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Badania petne przeprowadza producent piyt.
Badania zwykte nalezy przeprowadzac przy kazdym odbiorze ptyt, wedtug nastepujacego zakresu:

e sprawdzenie wygladu zewnetrznego,

e sprawdzenie ksztattu i wymiaréw,

e sprawdzenie wytrzymatosci na sciskanie.

Sposdb pobierania probek, badania i ocena wynikow badan powinny by¢ zgodne z BN-80/6775-03/01 [7].
Badania pozostatych materiatow stosowanych do wykonania nawierzchni z ptyt betonowych powinny
obejmowac wszystkie wasciwo$ci, ktdre zostaty okreslone w normach podanych dla odpowiednich
materiatdw wg pkt 2.3 do 2.6.

Przed przystapieniem do rob6t Wykonawca powinien przedstawi¢ Inzynierowi do akceptacji wyniki badan
materiatdw przeznaczonych do wykonania nawierzchni z ptyt betonowych.

Konstrukcje i grubos$¢ podbudowy nalezy sprawdzac¢ w jednym miejscu na kazdym kilometrowym odcinku
drogi lub na kazde 6000 m? powierzchni oraz w miejscach budzacych watpliwosci.

Sprawdzenie prawidtowosci utozenia ptyt nalezy przeprowadzaé przez dokonanie oceny wizualnej na catej
dtugosci budowanego odcinka.

Sprawdzenie wypetnienia spoin wykonuje sie co najmniej w trzech losowo wybranych miejscach na:

¢ kazdym petnym lub rozpoczetym kilometrze drogi,

e kazdych petnych lub rozpoczetych 6000 m? placu.

Sprawdzenie wypetnienia spoin wykonuje sie przez usuniecie materiatu wypetniajgcego na dtugosci okoto 10
cm.

Jesli dokumentacja projektowa i ST nie okres$la inaczej, to przeprowadzone pomiary nie powinny wykazac
wiekszych odchylen w zakresie cech geometrycznych nawierzchni z elementéw prefabrykowanych niz te,
ktére podano w tablicy 1.

Tablica 1. Dopuszczalne odchylenia dla nawierzchni z elementéw prefabrykowanych
Dopuszczalne odchylenia

Cechy nawierzchni Nawierzchnia z piyt Nawierzchnia z piyt
betonowych zelbetowych

Szerokosé, cm 5 +10i -5
Spadek poprzeczny, % +0,5 +0,5
Rzedne nawierzchni, cm +1i-2 +1i-2
Odchylenle osi hawierzchni w +5 +10
planie, cm
Grubos$¢ podsypki, cm +15 +3

7. OBMIAR ROBOT
Jednostkg obmiarowa jest m? (metr kwadratowy) nawierzchni z ptyt betonowych lub Zelbetowych.

Ogodlne zasady odbioru robét podano w ST-00 ,Wymagania ogdlne”

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, ST i wymaganiami Inzyniera, jezeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji daty wyniki pozytywne.

Odbiorowi robét zanikajacych i ulegajgcych zakryciu podlegaja;:

¢ przygotowanie podfoza lub podbudowy,

¢ wykonanie podsypki.

8. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST-00 ,Wymagania ogdlne”

Cena wykonania 1 m? nawierzchni z ptyt betonowych obejmuje m.in.:

e prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

e oznakowanie robdt,

¢ przygotowanie podfoza lub podbudowy,

¢ wykonanie warstwy odsaczajacej wg ST D-07.04.02.01 przed wykonaniem nawierzchni z ptyt betonowych,

¢ wykonanie koryta wraz z profilowaniem i zageszczeniem wg ST D-07.04.01.01 przed wykonaniem warstwy
odsaczajacej,

¢ wykorzystanie materiatéw z rozbidrki drogi,

¢ wykonanie podsypki,

e utozenie piyt,

¢ wypetnienie spoin i szczelin dylatacyjnych,

e pielegnacje nawierzchni,

e przeprowadzenie pomiaréw i badan wymaganych w specyfikacji techniczne;j.

9. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy:
1. PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu zwyktego
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2. PN-B-197-1

98]

. PN-EN 1008:2004

. BN-69/6731-08
. BN-74/6771-04
. BN-66/6775-01
. BN-80/6775-03/01

~N O D A

8. BN-80/6775-03/02

9. BN-80/6775-03/04

10. BN-68/8931-04
11. BN-77/8931-12

Cement Czes¢ 1: Sktad, wymagania i kryteria zgodnosci dotyczace cementéw
powszechnego uzytku.

Woda zarobowa do betonu. Specyfikacja pobierania prébek, badania i ocena
przydatnosci wody zarobowej do betonu, w tym wody odzyskanej z procesow
produkcji betonu

Cement. Transport i przechowywanie

Drogi samochodowe. Masa zalewowa

Elementy kamienne. Krawezniki uliczne, mostowe i drogowe

Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni drég, ulic,
parkingow i torowisk tramwajowych. Wspdélne wymagania i badania
Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni drég, ulic,
parkingow i torowisk tramwajowych. Piyty drogowe

Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni drég, ulic,
parkingdw i torowisk tramwajowych. Krawezniki i obrzeza

Drogi samochodowe. Pomiar rownosci nawierzchni planografem i tatg
Oznaczenie wskaznika zageszczenia gruntéw.
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