SPECYFIKACJA TECHNICZNA

Wykonania i odbioru robot, przewidywanych do wykoaagodnie z projektem

instalacji elektrycznych

Temat: PROJEKT ROZBUDOWY SALI SPORTOWEJ —

Lokalizacja:

Inwestor:

Branza:

Opracowat:

CPV:

WEWNETRZNA INSTALACJA ELEKTRYCZNA

LIGOTA KSIAZECA
UL. SPORTOWA 1
DZ. NR 330/2, 331/2, 332/2,

GMINA RUDNIK
UL. KOZIELSKA 1
47-411 RUDNIK
ELEKTRYCZNA
JAN KLOC
UPR.BUD. 326/76

45311100-1 Zasilanie, przyze, Wyt. Gt. P-pp
45315700-5 Tablice rozdzielcze
45311100-1 Kable i przewody

45311200-2 Instal. &vietlenia Hali
45311100-1 Instal. Gn. 230/400V



ST-00 ,WYMAGANIA OGOLNE”"
1. WSTEP
1.1. Przedmiot Specyfikacji technicznej ST.

Specyfikacja techniczna - ,Wymagania ogolne” odnak do wymaga
wspolnych dla poszczegélnych wymageechnicznych, dotyexych wykonania i
odbioru robot, ktére zostan wykonane w ramach zadania: PROJEKT
ARCHITEKTONICZNO — BUDOWLANY HALI NAMIOTOWEJ SPORTQVEJ
WRAZ Z ZAPLECZEM HIGIENICZNO - SOCJALNYM W ZESPOLESZKOL
OGOLNOKSZTALC{CYCH MISTRZOSTWA SPORTOWEGO, W RACIBORZU
PRZY U.KOZIELSKIEJ 19"

1.2. Zakres stosowania ST.

Specyfikacg jako czs$¢ dokumentdw przetargowych i umownych rigle
stosowa w zleceniu i wykonaniu robét opisanych w punkcié. Integrala czesé¢
opracowania stanowi Projekt Budowlany i Przedmiar Robot.

1.3. Zakres robot obgtych ST.

Wymagania ogoélne natg rozumi€ | stosow& w powizaniu z niej
wymienionymi Specyfikacjami technicznymi, stangeymi integralna o&c¢
dokumentacji dla poszczegolnych rodzajow robot. ddpb ktorych dotyczy
specyfikacja, obejmajczynnaci umazliwiajace wykonanie i odbiér robét zgodnych
z pkt. 1.1.

Zbior ten zawiera rej wymienione specyfikacje techniczne:

ST-00 - “Wymagania ogolne”
ST-01 - “Instalacje elektryczne - Tablice”
ST-02 - “Instalacja elektryczna wewtrena ”

1.4. Ogodlne wymagania dotycgce robot.

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za j&kdch wykonania oraz za ich
zgodnd¢ z Dokumentagj Projektova, ST i poleceniami Inspektora Nadzoru.

1.4.1. Dokumentacja Projektowa.

d) Dokumentacja projektowa zakzona do Dokumentéw Przetargowych:
Rysunki ( wg spisu w g&ci 6 dokumentacji przetargowe)),

2) Dokumentacja Projektowa-Projekt Budowlano-Wykeoay xdacy w posiadaniu
Zamawiajcego ( do wgidu),

3) Dokumentacja Projektowa do opracowania przez &igkve w ramach ceny



umowne.

Rysunki do opracowania przez Wykonawc

Wykonawca we wiasnym zakresie opracowuje ¢gpagice rysunki oraz uzyska
akceptagj Inspektora Nadzoru oraz innych odngch wiadz:

Rysunki powykonawcze i wszelkie inne projekty- 2.kp

( 1 oryginat mgiwy do skopiowania+1 kopia)
Wykonawca we wlasnym zakresie przegtmasepujace propozycje rysunkOw oraz
uzyska akceptagjinspektora Nadzoru oraz innych odngch wiadz:

Projekt organizacji ruchu na czas budowy
Powyzsza lista rysunkow nie jest wyczerptg i stanowi jedynie uzupetnienie
0golnych zobowdzan Wykonawcy w ramach umowy.

Jezeli w trakcie wykonania robot oka sk koniecznym uzupetnienie
rysunkéw, Wykonawca spardzi brakujce rysunki niezédne do wihéciwego
wykonania Robot na wtasny koszt w 4-ch egzemplérzazediay je Inspektorowi
Nadzoru do zatwierdzenia.

1.4.2. Zabezpieczenie placu budowy.

Wykonawca jest zobowzany do zapewnienia i utrzymania bezpiést&a placu
budowy oraz roboét poza placem budowy w okresie rifavaealizacji umowy ado
zakaczenia i odbioru kicowego robot, a w szczegokoi

Utrzyma warunki bezpiecznej pracy i poboru oséb evwwkacych czynnéci
Zwigzane z budow i nienaruszalnicia ich mienia stdacego do pracy a tak
zabezpieczy plac budowy przed dg&m osbéb nieupowaionych.

Przed przysipieniem do robét, Wykonawca przedstawi Inspektordatizoru do

zatwierdzenia uzgodniony z odpowiednim zdem drogi i organem z

arzzadzapcym ruchem projekt organizacji ruchu i zabegpémia rob6t w

okresie trwania budowy. W zaleosci od potrzeb i pogpu robdt, projekt

organizacji ruchu powinien bg)  uaktualniany przez Wykonawoa bieaco.

W czasie wykonania robot Wykonawca dostarczy, taing i kedzie obstugiwat

wszystkie tymczasowe wdzenia zabezpieczge, takie jak: zaporyswiatta

ostrzegawcze, sygnaly itp. zapewn@y ten sposéb bezpiecdmstwo pojazdow i

pieszych. Wykonawca zapewni state warunki widoéznw dziei i w nocy tych

zapor i znakow, dla ktorych jest to nakazane ze leurg bezpieczgstwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne wudzenia zabezpieczae lkyda akceptowane

przez Inspektora Nadzoru.

Fakt przysipienia do rob6t Wykonawca obwi publicznie przed ich

rozpoczciem w sposob uzgodniony z Inspektorem Nadzoru pragz umieszczenie, w
miejscach i w iléci okreslonej przez Inspektora Nadzoru, tablic informacgimyktorych
tresce) bedzie zatwierdzona przez Inspektora Nadzoru. Talitf@macyjne kda
utrzymane przez Wykonawaev dobrym stanie przez calty okres realizacji robét

Koszt zabezpieczenia placu budowy i robo6t pozagmebudowy nie podlega

odrebnej zaptacie i przyjmuje §iiz jest whczony w cern zadania.



1.4.3. Ochronasrodowiska w czasie wykonania robot.

Wykonawca ma obowkek zn& i stosowa w czasie prowadzenia robot wszelkie
przepisy dotyczce ochronyrodowiska naturalnego.
W okresie trwania budowy i wykazenia robot Wykonawcagbzie: utrzymywa
plac budowy i wykopy w stanie bez wody stsj;
podejmowa wszelkie uzasadnione kroki mag na celu stosowaniezgio przepisow i
norm dotyczcych ochronyrodowiska na terenie i wokét placu budowy oraddie
unikat uszkodzé lub uchzliwosci dla oséb lub wiasrigi spotecznej i innych, a
wynikajacych ze skzenia, hatasu lub innych przyczyn powstatych w ¢zsttvie jego
sposobu dziatania.
Stosujc sk do tych wymaga bedzie miat szczegolny wzgd na:
1) lokalizacg baz, warsztatbw, magazynow, sktadowisk, wykopoarag
dojazdowych
2) srodki ostranosci i zabezpieczenia przed:
- zanieczyszczeniem zbiornikéeiekoéw wodnych pytami lub substancjami
toksycznymi,
- Zanieczyszczeniem powietrza pylami i gazam
- maliwoscia powstania pzaru

1.4.4. Ochrona przeciwpaarowa.

Wykonawca hdzie przestrzegaprzepiséw ochrony przeciwparowej.
Wykonawca kdzie utrzymywd sprawny sprg przeciwpaarowy, wymagany przez
odpowiednie przepisy, na terenie baz produkcyjnycipomieszczeniach biurowych,
mieszkalnych i magazynach oraz w maszynach i pajazd

Materiaty tatwopalne drla skladowane w sposéb zgodny z odpowiednimi
przepisami i zabezpieczone przed gpstn o0séb trzecich.

Wykonawca &dzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowamiarem

Wywotanym jako rezultat rob6t albo przez persongkdhawcy.

1.4.5. Materiaty szkodliwe dla otoczenia.

Materialy, ktére w sposob trwatya sszkodliwe dla otoczenia, niegdn
dopuszczone do zycia. Nie dopuszcza eiuzycia materialdw wywotuyjcych
szkodliwe promieniowanie ogteniu wikszym od dopuszczalnego.

Wszelkie materiaty odpadowezyte do robot bda miaty $swiadectwa
dopuszczenia, wydane przez uprawnigadnostk, jednoznacznie okéijace brak
szkodliwego oddziatywania tych materiatow dnadowisko.

Materiaty, ktére g szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robét, a po
zakaczeniu robot ich szkodlivéd znika (np. materiaty pylaste) moby¢ uzyte pod
warunkiem przestrzegania wymag&chnologicznych. Jeli wymagaj tego
odpowiednie przepisy Zamawagly powinien otrzyméazgod: na wycie tych materiatow
od wiaciwych organdéw administracji patwowej.

Jezeli Wykonawca iyt materiatow szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze
specyfikacjami, i ich zycie spowodowato jakiekolwiek zagreniesrodowiska, to



konsekwencje tego poniesie Zamawigj
1.4.6. Ochrona wiasnéci publicznej i prywatnej.

Wykonawca odpowiada za ochrkonnstalacji na powierzchni ziemi i za
urzadzenia podziemne, takie jak ruragi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich
wiadz kedacych wi&cicielami tych urzdzen potwierdzenie informacji dostarczonych
mu przez Zamawiagego w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca xape
wiasciwe oznaczenie przed uszkodzeniem tych instalacgadzer w czasie trwania
budowy. Wykonawca zobowzany jest umigi¢ w swoim harmonogramie rezegw
czasow dla wszelkiego rodzaju robot, ktore mpapy¢ wykonane w zakresie
przelazenia instalacji i urgdzen podziemnych na palcu budowy i powiaddmi
Inspektora Nadzoru i wladze lokalne o zamiarze oozgia robot. O fakcie
przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonaweazwtocznie powiadomi
Inspektora Nadzoru i zainteresowane wiadze orgizib z nimi wspotpracowat
dostarczajc wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu aaprWykonawca
bedzie odpowiada za wszelkie spowodowane przez jego dzialania wzzkua
instalacji na powierzchni ziemi i wdzen podziemnych wykazanych w dokumentach
dostarczonych mu przez Zamawi@go.

J&li w trakcie prowadzenia rob6t ngpt odstonecie obiektow zabytkowych lub
warstwy kulturowej, a nadzor archeologiczny uzn&a@aieczne wstrzymanie
prac i niemaliwa okaze st korekta harmonogramu robét na taki okres, to
Wykonawca hdzie uprawniony do wyspienia o dodatkowy czas na ulczenie
robo6t w trybie zgodnym z postanowieniami umowy.

1.4.7. Ograniczenie obaizen osi pojazdow.

Wykonawca stosowasi¢ bedzie do ustawowych ograniaze®bchzen na 6
przy transporcie materiatdw wypasmia na i z terenu robot. Uzyska on wszelkie
niezkedne zezwolenia od wtadz, co do przewozu nietypowyajowo tadunkéw i w
Sposob cigly bedzie o kadym takim przewozie powiadangignspektora Nadzoru.

Pojazdy i fadunki powodage nadmierne obgienie osiowe niedula
dopuszczone nawiezo ukaczony fragment budowy w odlsie placu budowy i
Wykonawca kdzie odpowiadat za naprawvszelkich robét w ten sposdb
uszkodzonych, zgodnie z poleceniami Inspektora hiadz

1.4.8. Bezpiecaestwo i higiena pracy.

Podczas realizacji robot Wykonawcaegdhie przestrzega przepisow
dotyczicych bezpiecaestwa i higieny pracy. W szczegékwd Wykonawca ma
obowihzek zadbé& aby personel nie wykonywat pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz npehsiapcych odpowiednich
wymaga sanitarnych.

Wykonawca zapewni idalzie utrzymywat wszelkie ugglzenia zabezpieczgaje,
socjalne oraz speti odpowiedna odziez dla ochronyzycia i zdrowia oséb
zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia leezgistwa publicznego. Uznajegsi



ze wszelkie koszty zwrane z wypetnieniem wymagakreilonych powyej nie
podlegag odrebnej zaptacie isuwzgkdnione w cenie umownej.

1.4.9. Ochrona i utrzymanie robot.

Wykonawca kdzie odpowiedzialny za ochremobét i za wszelkie materiaty
i urzadzenia auywane do robot od daty rozpaecza do daty wydania potwierdzenia
zakaczenia przez Inspektora Nadzoru.

Wykonawca hdzie utrzymywa roboty do czasu odbioru pogwarancyjnego.
Utrzymanie powinno byprowadzone w taki sposob, aby budowla drogowagdjub
elementy byly w zadowalgym stanie przez caty czas do momentu odbioru
pogwarancyjnego.

Jeli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzynea to na polecenie
Inspektora Nadzoru powinien rozpaé¢zoboty utrzymane nie gaiej niz w 24 godziny
po otrzymaniu tego polecenia.

1.4.10. Stosowanie gido prawa i innych przepisow.

Wykonawca robot jest zoboyaany do bezwzgbinego przestrzegania prawa
polskiego w trakcie prowadzenia robét.

Wykonawca zobowizany jest znawszystkie przepisy wydane przez wiadze
centralne i miejscowe oraz inne przepisy i wytycAiére g w jakikolwiek sposéb
Zwiagzane z robotami idalzie w petni odpowiedzialny za przestrzeganie fyaw,
przepisow i wytycznych podczas prowadzenia robét.

Wykonawca kdzie przestrzega praw patentowych | dgzie w peni
odpowiedzialny za wypetnienie wszelkich wymagaprawnych odngnie
wykorzystania opatentowanych uwdzen lub metod i w sposéb gyly bedzie
informowa Inspektora Nadzoru o swoich dziataniach, przedsjaw kopie
zezwolé@ i inne odnéne dokumenty.

1.4.11. Zezwolenia.

Zezwolenia wymagane w Rzeczpospolitej Polskiej, @hdwca winien
uzysk& od odnénych wladz na swdj koszt (w tym @oizy innymi zezwolenia na
objazdy, na prowadzenie drogi, na osiedlenig sia uycie krotkofalowek, na
rozpoczcie prac i na zaryciu robdt zanikeych przy przelgeniu urzadzen
uzyteczndci publicznej).

Razem z harmonogramem rob6t wati 20 dni od podpisania umowy,
Wykonawca winien przediky¢ Inspektorowi Nadzoru wykaz wszystkich zezwole
wymaganych do rozpoegeia i zakdiczenia robo6t zgodnie z harmonogramem.

Wykonawca winien dostosowaic do wymagéa tych zezwolé w petni
umazliwi ¢ wladzom wydajcym te zezwolenia kontrolne i badanie rob6t. Pamadt
winien pozwol¢ wtadzom na udziat w badaniach i procedurach sprapclych, co nie
powinno zwolné Wykonawcy z jakichkolwiek jego obowikdw kontraktowych.

1.4.12. Przebudowa urgdzen koliduj acych.



Przebudow urzadzen kolidujacych naley wykona pod nadzorem i
wyszczegolni w uzgodnieniu z zytkownikami.
Wykonawca ponosi wszystkie koszty nadzoréwseiaeli urzadzeh w trakcie ich
przebudowy i budowy.

1.4.13. Tablice informacyjne.

Wykonawca robot jest zobowdany do ustawienia i utrzymania przez okres
budowy tablic informacyjnych na pagkowym i kahcowym odcinku robot.

1.4.14. Ochrona robo6t przed wptywem warunkéw atmosfrycznych.

Ochrona robét przed opadami atmosferycznymizyati® Wykonawcy.

2. MATERIALY.
2.1. Inspekcja wytwérni materiatow.

Wytwornie materiatbw mag by¢ okresowo kontrolowane przez Inspektora
Nadzoru w celu sprawdzenia zgodcio stosowanych metod produkcyjnych z
wymaganiami. Probki materiatbw m®doy¢ pobieranie w celu sprawdzenia ich
wiasciwosci. Wynik tych kontroli lkedzie podstawa akceptacji oklenej partii
materiatdbw pod wzgdem jakdci.

W przypadku, gdy Inspektor Nadzorwdzie przeprowadzit inspekcje
wytworni beda zachowane nagtujace warunki:

Inspektor Nadzorudulzie miat zapewniona wspotpkacpomoc Wykonawcy oraz

producenta materiatdw w czasie przeprowadzaniakgp

Inspektor Nadzorudalzie miat wolny dosfp, w dowolnym czasie, do tych@zi

wytwarni, gdzie odbywa siprodukcja materiatdw przeznaczonych do realizacji.

2.2. Materialy nie odpowiadapce wymaganiom.

Materialy nie odpowiadage wymaganiom zostan przez Wykonawg
wywiezione z placu budowy,aldz ztozone w miejscu wskazanym przez Inspektora
Nadzoru. Jdi Inspektor Nadzoru zezwoli Wykonawcy naygie tych materiatéw do
innych robot, ni te, dla ktérych zostaty zakupione, to koszt tyciternialow zostanie
przewartdciowany przez Inspektora Nadzoru. A#fg rodzaj robot, w ktérym
znajdup sie niezlzdne i nie zaakceptowane materialty Wykonawca wykemg
wiasne ryzyko licac sk z jego nie przyciem i niezaptaceniem.

2.3. Przechowywanie i sktadanie materiatow.

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skladowane nadjeilio czasu, gdyelola
one potrzebne do robét byty zabezpieczone przedke@ayszczeniem, zachowaty



swoja jakos¢ i wrasciwosci do robot i bylty dosipne do kontroli przez Inspektora
Nadzoru. Miejsca czasowego sktadowanigdab zlokalizowane w olgbie placu
budowy w miejscach uzgodnionych z Inspektorem nadidh poza placem budowy
w miejscach zorganizowanych przez Wykonawc

2.4. Wariantowe stosowanie materiatow.

Jeili dokumentacja projektowa lub ST przewigumazliwos$é wariantowego
zastosowania rodzaju materiatbw w wykonywanych tatlo, Wykonawca
powiadomi Inspektora Nadzoru o swoim zamiarze, apnniej 3 tygodnie przed
uzyciem materiatlu albo w okresie dkrym, jéli bedzie to wymagane dla batla
prowadzonych przez Inspektora Nadzoru. Wybranyakeaptowany rodzaj materiatu
nie mae by pazniej zmieniany bez zgody Inspektora Nadzoru.

2.5. Pochodzenie materiatow.

Wszystkie zastosowane materialty musza poclktodzikrajow UE lub kraju
objetego zadaniem przedmiotowym. Odpowiednie certyfikabchodzenia dua
wymagane przez Inspektora Nadzoru przy dokonywadhioru wykonanych robaot.

3. SPRZT.

Wykonawca jest zobowtany do uywania jedynie takiego spyt, ktéry nie
spowoduje niekorzystnego wplywu na jakavykonywanych robot. Spez uzywany
do rob6t powinien by zgodny z ofe Wykonawcy i powinien odpowiadapod
wzgledem typow i ilgci wskazaniom zawartym w ST, PZJ lub projekcie orgaciji
robét, zaakceptowanym przez Inspektora Nadzoru.

Liczba i wydajné¢ sprztu bedzie gwarantowd przeprowadzenie robot,
zgodnie z zasadami oktenymi w dokumentacji projektowej, ST i wskazaniach
Inspektora Nadzoru w terminie przewidzianym umoBprzt bedacy witasndcia
Wykonawcy lub wynajty do wykonania rob6ot ma byutrzymany w dobrym stanie i
gotowdaci do pracy. Bdzie on zgodny z normami ochrodgodowiska i przepisami
dotyczcymi jego uytkowania.

Wykonawca dostarczy Inspektorowi Nadzoru kopie co&atow

potwierdzagcych dopuszczenie sgtm do wytkowania, tam gdzie jest to wymagane
przepisami. Jeeli dokumentacja projektowa lub ST przewigdnojazliwos¢ wariantowego
uzycia sprztu przy wykonywanych robotach, Wykonawca powiadémspektora
Nadzoru o swoim zamiarze i uzyska jego akceptaged uyciem sprztu.

Wybrany sprzt po akceptacji Inspektora Nadzoru nie zmoby pd&znigj
zmieniany bez jego zgody. Jakikolwiek sgirzamaszyny, urgdzenia i nargdzia nie
gwarantujce zachowania warunkéw umowy, zostaprzez Inspektora Nadzoru
zdyskwalifikowane i niedopuszczone.

4. TRANSPORT.



Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie takickrodkéw
transportu, ktore nie wptgn niekorzystnie na jaké wykonywanych robdét i
wihasciwosci przewaonych materiatow.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdgidospetnig wymagania dotycce
przepisow ruchu drogowego w odniesieniu do dopusagzh obcizen na osie i innych
parametrow technicznycBrodki transportu nie odpowiadage warunkom umowy na
polecenie Inspektora Nadzorgda usungte z placu budowy.

Wykonawca hdzie usuwé na biegaco na wkasny koszt wszelkie
zanieczyszczenia spowodowane jego pojazdami nadnggublicznych oraz dojazdach
do placu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT.
5.1. Ogolne zasady wykonywania robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie raigdidnie z umow oraz
za jakaé¢ zastosowanych materiatdw wykonywanych robdt, Za zgodnéc z
Dokumentagj Projektows, wymaganiami ST, PZJ, projektu organizacji robtdzo
poleceniami Inspektora Nadzoru.

Wykonawca ponosi odpowiedziaktoza doktadne wytyczenie w planie i
wyznaczenie wysokai wszystkich elementdw robot zgodnie z wymiaramzednymi
okreslonymi w Dokumentacji projektowej lub przekazywarnyma pgmie przez
Inspektora Nadzoru.

Nastpstwa jakiegokolwiek kldu spowodowane przez Wykonaywe wytyczeniu
I wyznaczeniu robot zostanjesli wymaga tego ledzie Inspektor Nadzoru, poprawione
przez Wykonawg na wiasny koszt.

Sprawdzenie wytyczenia robot lub wyznaczenia wysckarzez Inspektora
nadzoru nie zwalnia Wykonawcy od odpowiedziatnaa ich doktadng:.

Decyzje Inspektora Nadzoru dotyce akceptacji lub odrzucenia materiatow
elementéw robdtdma oparte na wymaganiach sformutowanych w umowie,
Dokumentacji Projektowej i w ST, a takw normach i wytycznych. Przy podejmowaniu
decyzji Inspektor Nadzoru uwzgini wyniki bada materiatéw robot, rozrzuty
wystepujace przy produkcji i przy badaniach wplyweg na rozwzam kwestie.

Polecenia Inspektora nadzoredh wykonywane nie pfiej niz w czasie przez
niego wyznaczonym po ich otrzymaniu przez wykongwod grdba zatrzymania robot.
Skutki finansowe z tego tytutu ponosi Wykonawca.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.
6.1. Program zapewnienia jakéci ( PZJ).

Do obowhzkéw Wykonawcy naley opracowanie i przedstawienie do aprobaty
Inspektora Nadzoru programu zapewnienia §akav ktorym przedstawi on zamierzony



sposob wykonania rob6t, rowvosci techniczne, kadrowe i organizacyjne gwaratej
wykonanie roboét zgodnie z DokumentaBjrojektovs, ST oraz poleceniami i ustaleniami
przekazanymi przez Inspektora Nadzoru.
Program zapewnienia jaé@ bedzie zawieré:
cze$¢ 0golm opisupca:
organizaci wykonania rob6t, w tym terminy i sposéb prowadaemibot,
organizacje ruchu na budowie wraz z oznakowanidrtraohp,
wykaz zespotdw roboczych, ich kwalifikacje i przygewanie praktyczne,
wykaz 0sOb odpowiedzialnych za j&ka terminowa¢ wykonania poszczegolnych
elementow robat,
system (sposob i proced)iproponowanej kontroli sterowania jakm wykonywanych
robot,
wyposaenie w sprzt i urzadzenia do pomiarow i kontroli (opis laboratoriumashego
lub laboratorium, ktéremu Wykonawca zamierza Zl@cowadzenie badd,
sposOb oraz foremgromadzenia wynikow baddaboratoryjnych, zapis pomiarow,
nastaw mechanizmoéw stegaych, a take wyckhganych wnioskow i zastosow&orekt
w procesie technologicznym, proponowany sposébmdqrzekazywania tych
informacji Inspektorowi Nadzoru, e szczegbétowa dla kdego asortymentu robot:
wykaz maszyn i umdzen stosowanych na budowie z ich parametrami
technicznymi oraz wypoganiem w mechanizmy do sterowania iagdzenia
pomiarowo- kontrolne,
rodzaje i ilé¢ srodkdw transportu oraz wdzen do magazynowania i zatadunku
materiatéw, spoiw, lepiszczy, kruszyw itp.
sposOb zabezpieczenia i ochrony fadunkow przedhutia wtasciwosci w czasie raportu,
SposOb i procedgrpomiarow i bada (rodzaj i czstotliwos¢, pobieranie probek
materiatdw, wytwarzania mieszanek i wykonywaniazoasgoélnych elementdw robot,
Sposob pogpowania z materialami nie odpowiaglaymi wymaganiom

6.2. Zasady kontroli jakasci robot.

Celem kontroli jakéci robot kdzie takie sterowanie ich przygotowaniem i
wykonaniem, aby osgina¢ zatazong jakos¢ robot. Wykonawca jest odpowiedzialny
za peha kontrok robot i jak@é materiatow.

Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli,acgBpc personel,
laboratorium, sprg, zaopatrzenie i wszystkie wudzenia niezkdne do pobierania
prébek i bada materiatéw oraz robaét.

Wykonawca hdzie przeprowadzapomiary i badania materialtdw oraz robot z
czgstotliwoscia zapewniajca stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymagan
zawartymi w Dokumentacji Projektowej i ST. Minimalwymagania, co do zakresu
bada i ich czstotliwosci sa okreslone w ST, normach i wytycznych. W przypadku, gdy
nie zostaly one tam oldlene, Inspektor Nadzoru ustali, jaki zakres komnfexst
konieczny, aby zapewhivykonanie rob6t zgodnie z umgwwWykonawca dostarczy
Inspektorowi Nadzorgwiadectwaze wszystkie stosowane ydzenia i spret badawczy
posiadaj wazna legalizacje zostaty prawidtowo wykalibrowane i ogpadap
wymaganiom norm okitajacych procedury bada

Inspektor Nadzorudalzie mi€ nieograniczony dogp do pomieszcze



laboratoryjnych w celu ich inspekciji.

Inspektor nadzoruddzie przekazywaWykonawcy pisemne informacje
o jakichkolwiek niedocignieciach dotyczacych uradzei laboratoryjnych, spetu,
zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu lub thbemlawczych. Zeli
niedocagniecia te keda tak powane,ze nie mog wptyna¢ ujemnie na wynik bada
Inspektor Nadzoru natychmiast wstrzynmgaie do robét badanych materiatow i dépiu
je do wycia dopiero wtedy, gdy niedagjniecia w pracy laboratorium Wykonawcy
zostam usungte i stwierdzona zostanie odpowiednia j@ktych materiatow. Wszystkie
koszty zwazane z organizowaniem i prowadzeniem lbaaiateriatdw ponosi
Wykonawca.

6.3. Badania i pomiary.

Wszystkie badania i pomiarytla przeprowadzone zgodnie z wymaganiami
norm. W przypadku, gdy normy nie obejmuygakiegokolwiek badania wymaganego
w ST, stosowamazna wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakcepte przez
Inspektora Nadzoru.

Przed przysipieniem do pomiaréw lub batl&/ykonawca powiadomi Inspektora
Nadzoru o rodzaju, miejscu i terminie pomiaru l@gania. Po wykonaniu
pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi senf@ ich wyniki do akceptacji
Inspektora Nadzoru.

6.4. Raporty z bada.

Wykonawca hdzie przekazywa Inspektorowi Nadzoru kopie raportow z
wynikami bada jak najszybciej, nie pdiej jednak nt w terminie okrélonym w
programie zapewnienia jako.

Wyniki bada (kopie) lxda przekazywane inspektorowi Nadzoru na formularzach
wedtug dostarczonego przez niego wzoru lub inngemélarzach przez niego
zaaprobowanych.

6.5. Badania prowadzone przez Inspektora Nadzoru.

Do celow kontroli jakéci i zatwierdzania, Inspektor Nadzoru uprawnionst je
do dokonywania kontroli, pobierania probek i badamnateriatow, zrodta ich
wytwarzania i zapewniona muwdrie wszelka potrzebna do tego pomoc ze strony
Wykonawcy i producenta materiatow.

Inspektor nadzoru po uprzedniej weryfikacji systemkontroli robot
prowadzonego przez Wykonagychbedzie ocenid zgodnd¢ materiatow i robét z
wymaganiami ST na podstawie wynikoéw badstarczonych przez Wykonagvc

Inspektor Nadzoru nm@ pobierd prébki materiatow i prowadgibadania niezakmie od
Wykonawcy, na swoj koszt. Zei wyniki tych bada wykaza, ze raporty Wykonawcyas
niewiarygodne, to Inspektor Nadzoru poleci Wykongwib zleci niezalenemu
laboratorium przeprowadzenie powtérnych lub dodatkah bada, albo oprze si
wytacznie na wkasnych badaniach przy ocenie zgédmoateriatéw i robot z



Dokumentacja Projektawi ST. W takim przypadku catkowite koszty powtérhylab
dodatkowych badai pobierania prébek poniesione zostanzez Wykonawg.

6.6. Atesty jakaci materiatdw urzadzen.

Przed wykonaniem badgakasci materiatdw przez Wykonawg Inspektor
Nadzoru mae dopdci¢c do wycia materialy posiadgie atest producenta
stwierdzagcy ich peta zgodnd¢ z warunkami podanymi w ST.
W przypadku materiatow, dla ktorych atesgjywg/magane przez ST, k@da partia
dostarczona do robéttizie posiadaatest okréajacy w sposéb jednoznaczny jej cechy.
Produkty przemystoweghdla posiadé atesty wydane przez producenta poparte w
razie potrzeby wynikami wykonanych przez niego ha#a@pie wynikow tych bada
beda dostarczone przez Wykonagvinspektorowi Nadzoru.
Materiaty posiadagce atesty, a uaglzenia wane legalizacje magby¢ badane w
dowolnym czasie. Zeli zostanie stwierdzona niezgodaach wiasciwosci z ST, to takie
materiaty lub urzdzenia zostanodrzucone.

6.7. Dokumenty budowy.

1) Dziennik budowy.

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnyiyowiazujacym
Zamawiajcego i Wykonawe w okresie od rozpoegzia robd6t do odbioru
koncowego. Odpowiedzialdé za prowadzenie dziennika budowy zgodnie z
odpowiadajicymi przepisami spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowyeda dokonywane na bimco i beda dotyczy
przebiegu robét, stanu bezpiefg®va ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczej
strony budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowybzie opatrzony datjego dokonania, podpisem
osoby, ktéra dokonata zapisu, z podaniem jej inaiémazwiska oraz stanowiska
stwzbowego.
Zapisy leda czytelne, w porgdku chronologicznym.
Zalaczone do dziennika budowy protokoty i inne dokumdiida oznaczone kolejnym
numerem zalkcznika i opatrzone dai podpisem Wykonawcy i Inspektora Nadzoru.
Do dziennika budowy natg wpisa w szczegolnsci:

Date przekazania Wykonawcy terenu budowy,

Date przekazania przez Inspektora Nadzoru programwwaapaia jakdci i

harmonogramu,

Terminy rozpocgcia i zaka@czenia poszczegdlnych elementéw robot,

Przebieg robdt, trudsoi i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przycgy

przerw w robotach,

Uwagi i polecenia Inspektora Nadzoru,

Daty zaradzania wstrzymywania robot przez Inspektora Nadzgvadaniem

powodu,

Zgtoszenia i daty odbiorow robot zanikeych, ulegajcych zakryciu,

¢sciowych, kaxcowych odbioréw robot,

Godziny, ila¢, rodzaj robotnikéw zatrudnionych na placu budowy,



Sprzt technicznie gywany i sprzt niesprawny technicznie,
Stan pogody i temperatupowietrza w okresie wykonania robét,
Opis warunkéw geologicznych z ich opisem na rysehka

Dane dotyczce czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i
w trakcie wykonywania robat,

Dane dotyczce sposobu wykonywania zabezpiecreboOt,

Dane dotyczce jakdci materiatdw, pobierania probek oraz wyniki
przeprowadzonych bafla podaniem, kto je przeprowadzit,

Wyniki préb poszczegoélnych elementow budowli z pudm, kto je
przeprowadzat,

Inne istotne informacje o przebiegu robot,

Szczego6towe wykazy wszelkich fidowych i jakgciowych czsci robot w tym
dostarczonych iaytych dostaw.

Propozycje, uwagi i wyfamienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowy
beda przedtaone Inspektorowi Nadzoru do ustosunkowanga Si

Instrukcje Inspektora Nadzoru wpisane do dzienbikdowy, Wykonawca
dpisuje z zaznaczeniem ich prayip lub zagciem stanowiska.

Wpis projektanta do dziennika budowy obliguje Ingpea Nadzoru do
ustosunkowania gi Projektant nie jest jednak steppmowy i nie ma uprawnfe
do wydawania polegeWykonawcy robot.

2) Ksigga Obmiaru

Ksigga Obmiaru stanowi dokument pozwatyj na rozliczanie faktycznego
postpu kazdego elementu robét. Obmiary wykonywanych robéeprawadza siw
sposOb cigly w jednostkach przgtych w wycenionym przedmiarze i wpisuje sio
ksiegi obmiaru.

3) Dokumenty laboratoryjne
Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodobp lub certyfikaty zgodnsxi

materialdw, orzeczenia o jad@ materiatdw, recepty robocze i kontrolne wyniki
badaa Wykonawcy lda gromadzone w formie uzgodnionej w programie

zapewnienia jakii. Dokumenty te stanowizakczniki do odbioru robot. Winny gy
udostpnione na kadezyczenie Inspektora nadzoru.

g) Pozostate dokumenty budowy
Do dokumentow budowy zaliczagsbprécz wymienionych w pkt 1 i 3 naptijace
dokumenty:
pozwolenie na realizaggadania budowlanego,
protokoty przekazania terenu budowy,
umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umyocywilno-prawne,
protokoty odbioru robat,
protokoty z narad i ustate
korespondengjna budowie.

h) Przechowywanie dokumentéw budowy



Dokumenty budowy d&da przechowywane na terenie budowy w miejscu
odpowiednio zabezpieczonym. Zagiie jakiegokolwiek dokumentu budowy
spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie w forpneewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowyetla zawsze dogpne dla Inspektora Nadzoru i
przedstawiane do wglu nazyczenie Zamawiagego.

7. OBMIAR ROBOT.
7.1. Ogolne zasady obmiaru robat.

Obmiar robot bdzie okréla¢ faktyczny zakres wykonywanych rob6t zgodnie
z Dokumentag projektowa i ST w jednostkach ustalonych w wycenionym
przedmiarze robot.

Obmiaru robdét dokonuje Wykonawca po pisemnym powiaieniu
Inspektora Nadzoru o zakresie obmierzanych roliétminie obmiaru, co najmnigj
na 3 dni przed tym terminem. Wyniki obmiargdbh wpisane do kggi obmiaru.

Jakikolwiek bhd lub przeoczenie (opuszczenie) wsdiach podanych w

przedmiarze robét lub gdzie indziej w Specyfikabjd@chnicznych nie zwalnia

Wykonawcy od obowazku ukaiczenia wszystkich robét. Blne dane zostan

poprawione wg instrukcji Inspektora Nadzoru name.

Obmiar gotowych roboétdulzie przeprowadzony z ¢ztascia wymagam do celu
mieskcznej ptatnéci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie ckoaym w
umowie lub oczekiwanym przez Wykonawidnspektora Nadzoru.

7.2. Zasady okrélenia ilosci robot i materiatow.

Dlugosci i odlegiaci pomidzy wyszczegolnimy punktami skrajnymida
obmierzone wzdtulinii osiowej.
J&ili Specyfikacje Techniczne wdaiwe dla danych robét nie wymagdggo inaczej,

objetosci beda wyliczone w n$ jako dtug@¢ pomnaona przezredni przekrgj.
llosci, ktdre maja b§ obmierzone wagowo,cda wazone w tonach lub kilogramach
zgodnie z wymaganiami Specyfikacji Technicznych.

7.3. Urzadzenia i sprzt pomiarowy.

Wszystkie urzdzenia i sprgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robot
beda zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru.adlenia i sprgt pomiarowy
zostam dostarczone przez Wykonagvclezeli urzadzenia te lub spez wymagag
bada atestujcych, to Wykonawcadazie posiadawazne swiadectwa legalizaciji.

Wszystkie urzdzenia pomiarowe dola przez Wykonawe utrzymane w
dobrym stanie, w catym okresie trwania robot.

7.4. Czas przeprowadzania obmiaru.

Obmiary leda przeprowadzone przedegziowym lub kaicowym odbiorem



robdt, a take w przypadku wygpowania dhiszej przerwy w robotach i
zmiany Wykonawcy roboét.
Obmiar rob6t zanikagych przeprowadzeniagsiv czasie ich wykonania.
Obmiar robét podlegagych zakryciu przeprowadzacsi czasie ich wykonania.
Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obfizzéeda wykonywane
w sposob zrozumialy i jednoznaczny.
Wymiary skomplikowanych powierzchni lub ebpsci beda uzupetnione
odpowiednimi szkicami umieszczonymi w formie oddizégo zadcznika do
ksiggi obmiaru, ktérego wzor zostanie uzgodniony z éksprem Nadzoru.

8. PRZYJECIE ROBOT.
8.1. Procedura przygcia robot.

W zalenosci od wustalé odpowiednich Specyfikacji, roboty podlegaj
nastpujacym etapom odbioru, dokonanym przez Inspektora bladprzy udziale
Wykonawcy:

a) odbiorowi robét zanikagych i ulegajcych zakryciu,
b) odbiorowi czéciowemu,

C) odbiorowi kaacowemu,

d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbidr robot zanikajacych i ulegapcych zakryciu.

Odbidr robét zanikagych i ulegajcych zakryciu bdzie dokonany w czasie
uniemaliwiajacym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek, bambwania
0g6lnego pospu robaot.

Odbioru robét dokonuje Inspektor Nadzoru.

Gotowas¢ danej czsci robot do odbioru zgtasza Wykonawca nanpe, a w cagu
3 dni od daty zgtoszenia Inspektor Nadzoru winigzygapi¢ do badania i pomiaru robot
w celu ich odbioru.

Odbioru Inspektor Nadzoru dokonuje w oparciu o Wymiszelkich bada i
pomiaréw ledacych w zgodzie z rysunkami, specyfikacjami i innyimgodnionymi
wymaganiami.

Wykonawca rob6t nie mie kontynuowé bez odbioru robét zanikajych i
ulegajcych zakryciu przez Inspektora Nadzaraden odbiér przed odbiorem
ostatecznym nie zwalnia Wykonawcy od zobgmah okreslonych umova.

8.3. Odbidr czsciowy.
Odbidér czsciowy polega na ocenie Hoi i jakosci wykonywanych cgsci robot.

Odbioru czsciowego robot dokonuje giwg zasad jak przy odbiorze imwym
robot..



8.4. Odbiodr koncowy robot.

Odbioru naley dokonywa& z uwzgkdnieniem niej podanych uwarunkowia

Odbior kaxcowy polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykoaaobot w

odniesieniu do ich ilci, jakasci | wartdéci.

Catkowite zakaczenie robo6t oraz gotowddo odbioru kdacowego kdzie
stwierdzona przez Wykonawevpisem do dziennika budowy z bezzwtocznym
powiadomieniem na fnie o tym fakcie Inspektora Nadzoru.

Odbiér kaicowy roboét nasipi w terminie ustalonym w umowie, ligz od dnia
potwierdzenia przez Inspektora Nadzoru zadzenia robot i przekazania dokumentéw, o
ktorych mowa w punkcie 8.5.

Inspektor Nadzoru wystawiiadectwo przyjcia stwierdzajce zakaczenie
robot po zweryfikowaniu odbioru koowego przez komigjwyznaczor przez
Zamawiajcego. Przedstawiciele Inspektora Nadzoru i Wykoryawezmy rowniez
udziat w przekazaniu.

Komisja odbierajca roboty dokona ich oceny jalaowej na podstawie
przediazonych dokumentow, wynikdéw badla parametrow, ocenie wizualnej oraz
zgodndci wykonania robo6t z rysunkami Specyfikacji.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robot pegeavych lub robét
uzupetniagcych komisja przerwie swoje czyniubi ustali nowy termin odbioru
koncowego.

8.5. Dokumenty do odbioru kaicowego robdét.

Do odbioru kacowego Wykonawca jest zobawany przygotowa nastpujace
dokumenty:
Rysunki z naniesionymi zmianami,
Uwagi i zalecenia Inspektora Nadzoru, zwlaszczg pdbiorze robot
zanikapcych i ulegagcych zakryciu,
Recepty i ustalenia technologiczne,
Dzienniki budowy i ksigi obmiaru,
Wyniki pomiarow kontrolnych oraz bafla oznaczé laboratoryjnych zgodnie ze
Specyfikacjami i PZJ,
Atesty jak@ciowe wbudowanych materiatow,
Sprawozdanie techniczne,
Powykonawcz dokumentag geodezyjn obiektu,
Inne dokumenty wymagane przez Zamasudago.
Sprawozdanie technicznedzie zawier&
Zakres i lokalizagj wykonywanych robdét,
Wykaz wprowadzonych zmian,
Uwagi dotycace warunkow realizacji robot,
Date rozpoczcia i zakdiczenia robot.

W przypadku, gdy wg komisji roboty wzglem przygotowania
dokumentacyjnego niegtla gotowe do odbioru kacowego, komisja w porozumieniu



z Wykonaweg wyznaczy ponowny termin odbioru ikwowego robat.
Wszystkie zargdzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupgioe keda
zestawione wg wymagaustalonych przez Inspektora Nadzoru.
Termin wykonania robét poprawkowych i rob6t uzupeghtych wyznaczy Komisja.
9. POSTAWA PLATNOSCI.

9.1. Ustalenia ogolne.

Podstaw ptatngci jest cena jednostkowa, skalkulowana przez Wykanaza
jednostk obmiarowa ustalor dla jednej pozycji przedmiaru robdét.
Cena jednostkowa pozycji e¢tizie uwzgédniat wszystkie czynngi,
wymagania i badania skladag s¢ na jej wykonanie, oki&one dla tej roboty w pkt.
9 ST iw Dokumentacji Projektowe;j.

Cena jednostkowaghzie obejmowé:

Robocizr bezpdredna,

Wartcsci zuzytych materiatow wraz z kosztami ich zakupu,

Wartasci pracy sprztu wraz z kosztami jednorazowymi (sprawdzanie gpraa
placu budowy , monfai demonta na stanowisku pracy).

Koszty parednie, w sktad ktérych wchogplace personelu i kierownictwa
budowy, pracownikéw nadzoru i laboratorium, kosztgadzenia i eksploatacji zaplecza
budowy (w tym doprowadzenie energii i wody, budaWwég dojazdowych itp.), koszty
dotyczce oznakowania robot, wydatki dotyce bhp, ustugi obce na rzecz budowy,
optaty za dzierawe placéw i bocznic, ekspertyzy dotyee wykonanych robot,
ubezpieczenia oraz koszty zaam przedsibiorstwa Wykonawcy, zysk kalkulacyjny
zawierajcy ewentualne ryzyko Wykonawcy z tytutu innych wigdav mapcych
wystapi¢ w czasie realizacji robot w okresie gwarancyjnywodatki obliczane zgodnie z
obowigzujacymi przepisami. Do cen jednostkowych nie ngleliczy¢ podatku VAT.

Cena jednostkowa zaproponowana przez Wykonawa dane pozycje w
wycenionym przedmiarze robot jest ostateczna i wykh maliwos¢ zadania
dodatkowej zaptaty za wykonanie robétetpgh ta pozych kosztorysow.

10. DOKUMENTACJA WYKONAWCZA | POWYKONAWCZA.

Wykonawca w ramach umowy jest zobawany wykona dokumentacje
geodezyjne powykonawcze inwestycji oraz organizaghu w pasie drogowym oraz
inne niezldne projekty wykonawcze zgodne z pkt. 1.4, 1.3. Bddstawa ptatrici
sa ceny ryczaltowe, przedmiar robét, wymagania ogéihejmujice zakres zgodny z
opisem zawartym w ST.

11. ZABEZPIECZENIE | OZNAKOWANIE TERENU BUDOWY.

Wykonawca w ramach umowy jest zobgrany wykond zabezpieczenie



terenu budowy:
Dostarczy i zainstalowé& urzadzenia zabezpieczge (zapory, swiatla
ostrzegawcze, znaki itp.)

Ustawi i utrzym& tablice informacyjne przez okres wykonywania robot

Tablice informacyjne nie powinny znajdogvaic na placu budowy diej niz 6
mieskcy od momentu zakmzenia inwestycji. Nagpnie, tablica informacyjna
powinna by zasspiona tablig pamatkowa.

Tabliczki znamionowe.

Urzadzenia lyda posiadaty tabliczki znamionowe lub inny trwaty spniezlgdny
do identyfikacji uradzenia. Wszystkie napisy na adzeniach lub tabliczkach
znamionowych, instrukcje, ostrzmia itp. niezbdne do identyfikacji urmdzea i ich
bezpiecznej obstugigola wykonane wgzyku polskim.

12. KOSZTY ZAWARCIA UBEZPIECZE N NA ROBOTY, KTORE SA
PRZEDMIOTEM NINIEJSZEJ SPECYFIKACJI.

Koszty zawarcia ubezpieazeponosi Wykonawca, a jednostkobmiaru jest
ryczatt. Platne po przedstawieniu kompletwmego ubezpieczenia na okres umowy
w ramach cgsci Wymagania Ogoélne Przedmiaru Robat.

13. KOSZTY POZYSKIWANIA ZABEZPIECZENIA WYKONANIA |
WSZYSTKICH WYMAGANYCH GWARANCJI.

Koszty pozyskiwania zabezpieczenia wykonania i wddgh wymaganych
gwarancji ponosi Wykonawca. Jednastkobmiaru jest ryczait. Platne po
przedstawieniu wanej gwarancji wykonania i wszystkich wymaganych cpmaji w
ramach czsci Wymagania Ogoélne Przedmiaru Robot.

14. PRZEPISY ZWIAZANE.

Specyfikacje techniczne wadych miejscach powotujsic na Polskie Normy
( PN), przepisy bratowe, instrukcje. Naley je traktowd jako integrala czsc¢ i
naleey je czyt& wytacznie z rysunkami Specyfikacji, jak gdyby tam one
wystepowaty. Rozumie si iz Wykonawca jest w petni zaznajomiony z ich
zawartdcia i wymaganiami. Zastosowanieeda miaty ostatnie wydania Polskich
Norm (datowane nie @diej niz 30 dni przed dat skltadania ofert), o ile nie
postanowiono inaczej. Robotyda wykonane w bezpieczny spos@ébisle w zgodzie
z obowgzujacymi Polskimi Normami ( PN)/ ( EN-PN) lub odpowiedmn normami
krajow UE w zakresie przgiym przez polskie prawodawstwo z przepisami
obowigzujacymi w Polsce.



ST-01"INSTALACJA ELEKTRYCZNA - TABLICE "
1.Wstep
1.1.Przedmiot
Przedmiotem niniejszej specyfikacii wymagania dotyczce wykonania i
odbioru robot zwgzanych z wykonaniem instalacji elektrycznej dldaaa:
"Rozbudowa Sali Sportowej-Wewtrzna instalacja elektrycznav Ligocie Ksizecej ul.

Sportowa 1.”

1.2. Zakres robét oiych ST- 01

® Montaz kabli i przewodow,

® Montaz tablic ,TS” w pomieszczeniu szatni,
® Montaz ,WG”

® Montaz tablic , TK” w pomieszczeniu kottowni,
® Uzupetnienie Tablicy ,TLG"w ospkd,

® Pomiary

1.3.0g06Ine wymagania dotygze robat

Ogolne wymagania dotyaze robot podano w ST-, Wymagania ogolne”, pkt. 1.4
2.Materiaty

2.1. Warunki ogolne stosowania materiatow
Warunki ogélne stosowania materialtdbw podano w SWymagania ogolne” pkt.2.
2.2.Stosowane materiaty

Tablice rozdzielcze RW2x12 65 wyp. Wg rys.
Szyna wyrownawcza K-12

Tablice rozdzielcze RN1x8 65 wyp. Wqg rys.
Wyt.Giowny kottowni

Wyt. S 301 B10 (tabl TLG)

Wyt. S 301 B10 (tabl TLG)

Wyt S 303 B25 (tabl TLG)

YDYzo 5x10mm2

YDYzo 3x2,5mm2

vCoNooUhRwWbE

3. Sprzet

3.1. Ogolne wymagania dotyge sprztu

Sprzt powinien odpowiadawymaganiom okrdonym w ST” Wymagania ogolne”
pkt.3.

3.2. Sprzt stosowany

a)drobny sprat

b) ciagnik kotowy

c)przyczepa skrzyniowa




4. Transport

4.1. Ogolne wymagania dotygze transportu

Ogolne wymagania dotyaee transportu podano w ST ,, Wymagania ogolne” w4kt

4.2. Wyborsrodkow transportu

Srodkiem transportu spgw i materiatéw jest samochdd dostawczy lub inny

gwarantugcy transport sposob unierdiwviajacy ich uszkodzenie, samochody

samowytadowcze do zatadunku i transportezariowe dostawcze.

5. Wykonanie robo6t

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robét podano w ST ,, Wymegagolne” w pkt.5.1

5.2. Warunki wykonania robot

Calas¢ robdt prowadai zgodnie z ,Warunkami technicznymi wykonania i

odbioru robo6t budowlano — moitavych — Instalacje sanitarne cz..1I”

6. Kontrola jakosci robét

Zgodnie z ,, Warunkami wykonania robot”, podanymbBw ,, Wymagania ogoélne” pkt.6,

sprawdzenie wykonania wykopu polega na kontrolowanvymaganiami ok&onymi

w niniejszej specyfikacji oraz dokumentacji projeke].

7.0bmiar robét

Obmiaru dokonuje gina budowie, zgodnie z zasadami obmiaru robo6t podaw ST

» Wymagania ogolne” pkt.7.1. Roboty @b niniejsa ST obmierza giw metrach, m?2

sztukach,kompletach. Obmiar robét ckaelos¢ wykonanych robét zgodnie z

postanowieniami umowy.

8. Odbior robot

Odbioru robét dokonuje Inspektor Nadzoru na zadadéaosionych w ST

» Wymagania ogolne”. Celem odbioru jest protoko&adokonanie kicowej
oceny rzeczywistego wykonania robo6t w odniesiemiucth ilosci ,jakasci i
wartaici.

ST-02"INSTALACJA ELEKTRYCZNA WEWN ETRZNA”
1.Wstep

1.1.Przedmiot

Przedmiotem niniejszej specyfikacji wymagania dotycge wykonania i
odbioru robot zwgzanych z wykonaniem instalacji elektrycznej dldaaa:
"Rozbudowa Sali Sportowej-Wewtrzna instalacja elektrycznav Ligocie Ksgzecej ul.
Sportowa 1.”

1.2. Zakres robét objych ST- 02

® Instalacja éwietlenia w szatni,
® |Instalacja éwietlenia w kottowni,



Instalacja gniazd Gn 230V w szatni,
Instalacja gniazd Gn 230V w kottowni
Montaz kabli i przewodow

Montaz osprztu elektrycznego

Montaz pofaczen wyrownawczych
Pomiary

1.3.0g6lne wymagania dotygze robot

Ogolne wymagania dotyaze robot podano w ST-, Wymagania ogolne”, pkt. 1.4
2.Materiaty

2.1. Warunki ogolne stosowania materiatow

Warunki ogélne stosowania materialtdbw podano w SWymagania ogolne” pkt.2.
2.2.Stosowane materiaty

1 Swietlowki

2 Szyna wyrownawcza K-12

3 Transf. bezp. 230/24V 300VA
4. Bednarka ocynkowana

5. Uchwyty
6

7

8

9

Regulator kotta
Oprawa éwietl. szczelna IP44 PO2 236PC
laczniki hermetyczne
. gniazda hermetyczne z bolcem
10.  Odgadznik 4-tor. n/t bryzg. 16mm2
11. Rura instalacyjna gtadka RB 22 mm
12. Rurainstalacyjna gtadka RB 28 mm
13.  Przewdd Lyg 2,5 mm2
14. Przewdd Lyg 6 mm2
15. Przew. elektroen.miedz. YD¥ 5x4
16.  Przew. elektroen.miedz. YU 3x1,5
17. Przew. elektroen.miedz. YD¥ 3x2,5
18.  Przew. elektroen.miedz. YU 4x1,5
19.  fcznik
20.  kotki rozporowe plastykowe
21.  Oprawy éwietleniowe wg wykazu.

3. Sprzet

3.1. Ogolne wymagania dotygze sprztu

Sprzt powinien odpowiadawymaganiom okrdonym w ST” Wymagania ogolne”
pkt.3.

3.2. Sprzt stosowany

a)drobny sprat

b) ciagnik kotowy

c)przyczepa skrzyniowa

4. Transport

4.1. Ogodlne wymagania dotygze transportu

Ogodlne wymagania dotyaee transportu podano w ST ,, Wymagania ogolne” w4kt




4.2. Wyborsrodkow transportu

Srodkiem transportu spew i materiatlow jest samochéd dostawczy lub inny

gwarantujcy transport sposob unierinviajacy ich uszkodzenie, samochody

samowytadowcze do zatadunku i transportezanowe dostawcze.

5. Wykonanie robot

5.1. Ogllne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania robot podano w ST ,, Wymagagolne” w pkt.5.1

5.2. Warunki wykonania robot

Catas¢ robot prowadzi zgodnie z ,Warunkami technicznymi wykonania i

odbioru robo6t budowlano — montavych — Instalacje sanitarne cz..1I”

6. Kontrola jakosci robot

Zgodnie z ,, Warunkami wykonania robot”, podanymBi ,, Wymagania ogélne” pkt.6,

sprawdzenie wykonania wykopu polega na kontrolowanvymaganiami ok&onymi

w niniejszej specyfikacji oraz dokumentacji projeke].

7.0bmiar robot

Obmiaru dokonuje sina budowie, zgodnie z zasadami obmiaru rob6t podaw ST

» Wymagania ogolne” pkt.7.1. Roboty el® niniejsa ST obmierza giw metrach, m2

sztukach,kompletach. Obmiar robét aitaeilos¢ wykonanych robét zgodnie z

postanowieniami umowy.

8. Odbidr robot

Odbioru robét dokonuje Inspektor Nadzoru na zadadaosionych w ST

» Wymagania ogolne”. Celem odbioru jest protokotadokonanie kacowej
oceny rzeczywistego wykonania robot w odniesiemiucth ilosci ,jakasci i
wartasci.







